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Verwendung dieses Handbuchs

Legende

© Warnung /\ Wichtig L% Hinweise und Tipps Referenz

Vor dem ersten Flug lesen

Lesen Sie vor dem Gebrauch der MAVIC™ 2 Enterprise Advanced die folgenden Dokumente durch:

1. Lieferumfang

2. Benutzerhandbuch

3. Kurzanleitung

4. Haftungsausschluss und Sicherheitsvorschriften

5. Sicherheitsvorschriften zur Intelligent Flight Battery

Es wird empfohlen, vor dem ersten Gebrauch den Haftungsausschluss und die Sicherheitsrichtlinien
durchzulesen. Bereiten Sie sich auf lhren ersten Flug vor, indem Sie die Kurzanleitung durchlesen.
Weitere Informationen finden Sie in diesem Handbuch.

DJI Pilot App herunterladen

Verwenden Sie wahrend des Fluges bitte unbedingt die DJI Pilot App.* Die Mavic 2
Enterprise Advanced ist nur mit der Android-Version von DJI Pilot und der Smart-
Fernsteuerung kompatibel.

Scannen Sie den rechts abgebildeten QR-Code, um die aktuellste Version herunterzuladen.
Die Android-Version von DJI Pilot ist mit Android v5.0 und héher kompatibel.

* Aus Sicherheitsgriinden sind die Flughthe auf 30 m und die Entfernung auf 50 m beschrankt, wenn wéhrend des
Fluges keine Verbindung zur App besteht. Dies gilt fur DJI Pilot und alle Apps, die mit DJI-Fluggeraten kompatibel sind.

DJI Assistant 2 (Enterprise Serie) herunterladen

Laden Sie den DJI Assistant™ 2 (Enterprise Serie) herunter unter
www.dji.com/mavic-2-enterprise-advanced

A Die Betriebstemperatur dieses Produkts liegt zwischen -10 °C und 40 °C. Betreiben Sie das
Produkt sachgeman und nutzen Sie es ausschlieBlich fur Anwendungen, bei denen die Vorgaben
der Betriebstemperatur der jeweiligen Kategorie eingehalten werden.
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Produktbeschreibung

In diesem Abschnitt wird die Mavic 2
Enterprise Advanced beschrieben.
AuBerdem werden die Komponenten
des Fluggerats und der Fernsteuerung
aufgefuhrt.
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Produktbeschreibung

Einfihrung

Die DJI Mavic 2 Enterprise Advanced ist mit Sicht- und Infrarotsensoren zur omnidirektionalen
Hinderniserkennung ausgestattet. Zudem verflgt sie Uber einen auf drei Achsen voll stabilisierten
Gimbal. Dank integrierter RGB- und Warmebildkamera kdnnen gleichzeitig langwellige unsichtbare
Infrarotstrahlung und Bilder im sichtbaren Spektralbereich dargestellt werden. DJls Technologie
zur Erkennung von Hindernissen unterstitzt den Piloten beim Fliegen, damit dieser komplizierte
Aufnahmen anfertigen kann, wobei mithilfe von AirSense der umgebende Luftraum Uberwacht wird. Der
Passwortschutz regelt den Zugang zum Fluggerét und gewahrleistet die Sicherheit sdmtlicher Daten.

Dank des vollstandig stabilisierten 3-Achsen-Gimbalsystems mit Warmebild- und RGB-Kamera bietet
die Mavic 2 Enterprise Advanced gleichzeitig Aufnahmen des Infrarotspektrums und des sichtbaren
Lichtbereichs. Die Infrarot-Warmebildkamera zeichnet Videos in der Aufldsung 640 x 512 auf, die RGB-
Kamera nimmt Videos in 4K und Fotos mit 48 MP auf. Das Fluggeréat unterstiitzt bis zu 32-fachen
Digitalzoom. Durch den Einsatz neuester Technologie zur Reduzierung des Winkelschwingungsbereichs auf
maximal +0,005 bietet die Mavic 2 Enterprise Advanced mehr Stabilitdt und eine héhere Aufnahmequalitat.

In die Fernsteuerung integriert ist die DJI Langstrecken-Ubertragungstechnologie OcuSync™ 2.0,
die eine maximale Ubertragungsreichweite von 10 km und eine Aufldsung von 720p bietet. Die
Fernsteuerung arbeitet sowohl mit 2,4 GHz als auch mit 5,8 GHz und kann automatisch und
latenzfrei den besten Ubertragungskanal wéhlen. Das Fluggerat und die Kamera kénnen einfach
Uber die integrierten Tasten gesteuert werden. Die DJI Smart-Fernsteuerung bietet eine Vielzahl an
Steuerungsmaglichkeiten flr das Fluggerat und den Gimbal, mehrere frei belegbare Tasten und einen
besonders hellen 5,5-Zoll-Bildschirm. Die Fernsteuerung ist Bluetooth-kompatibel, unterstitzt GNSS
und kann sich per WLAN mit dem Internet verbinden. Dank der abnehmbaren Steuerknlppel ist eine
einfachere Aufbewahrung der Fernsteuerung mdglich. Die maximale Akkulaufzeit betragt 2,5 Stunden.

Die Mavic 2 Enterprise Advanced besticht durch eine maximale Fluggeschwindigkeit von 72 km/h und
eine maximale Flugzeit von 31 Minuten.

A * Die maximale Flugzeit wurde in einer windstillen Umgebung bei einer konstanten
Fluggeschwindigkeit von 25 km/h getestet. Die maximale Fluggeschwindigkeit wurde auf
Meereshdhe bei Windstille getestet. Diese Werte dienen nur als Referenz.

« Die Fernsteuerung erreicht ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC) in offenem Gelande ohne
elektromagnetische Stoérquellen bei einer Flughdhe von ca. 120 m. Die maximale Laufzeit wurde
unter Laborbedingungen getestet. Dieser Wert dient nur als Referenz.

* 5,8 GHz wird in einigen Regionen nicht unterstltzt. Halten Sie sich an die 6rtlichen Gesetze und
Vorschriften.

Fluggerat vorbereiten
Alle Arme des Fluggeréats wurden vor dem Verpacken des Fluggerats zusammengefaltet. Befolgen Sie
die folgenden Schritte, um das Fluggerat auszufalten.

1. Entfernen Sie die Gimbal-Abdeckung von der Kamera.
2. Falten Sie die vorderen Arme zuerst auseinander, bevor Sie die hinteren Arme auseinanderfalten.
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* Befestigen Sie die Gimbal-Abdeckung, wenn der Gimbal Gimbal-Klammer
nicht verwendet wird.

1) Halten Sie den Gimbal fest, und setzen die Gimbal-

Klammer zwischen dem Fluggerat und dem Gimbal ein.

L]

Achten Sie darauf, dass die Haken des Gimbal-Schutzes
in den Nuten des Fluggerats einrasten. Senken Sie den
Gimbal-Schutz Uber den Gimbal und sichern Sie ihn mit
dem Verschluss. Der Verschluss rastet mit einem Klicken
ein, wenn er sicher befestigt ist.

Rillen  Haken

3. Bringen Sie die Propeller mit den weien Markierungen an den Motoren mit den weien
Markierungen an. Drlcken Sie den Propeller auf den Motor und drehen Sie den Propeller, bis er fest
sitzt. Befestigen Sie die nicht gekennzeichneten Propeller an den nicht gekennzeichneten Motoren.
Falten Sie alle Propellerblatter auf.

4. Jede Intelligent Flight Battery wird aus Sicherheitsgriinden vor dem Versand in den Ruhezustand
versetzt. FUr die erstmalige Aufladung und Aktivierung der Intelligent Flight Battery verwenden Sie
bitte den beiliegenden AC-Netzadapter. Um die Intelligent Flight Battery nach dem Flug zu laden,
missen Sie diese aus dem Fluggerat entnehmen und an den AC-Netzadapter anschlieen.

®

Steckdose
100~240 V

Ladezeit:
Ca. 1 Std. 30 Minuten

& * Klappen Sie die vorderen Arme und die Propeller aus, bevor Sie die hinteren ausklappen.
» Aufgrund des Faltdesigns der Mavic 2 Enterprise Advanced ist es normal, dass es an den Armen
und am Fluggeréat zu Reibung kommt.
« \ergewissern Sie sich, dass die Gimbal-Abdeckung entfernt ist und alle Arme und Propeller entfaltet
sind, bevor Sie das Fluggeréat einschalten. Andernfalls kann die Selbstdiagnose des Fluggerats
beeintréchtigt werden.
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Fernsteuerung vorbereiten

Im Lieferumfang der Smart-Fernsteuerung sind zwei Paar Steuerknlppel enthalten. Ein Paar befindet
sich im Aufbewahrungsfach fiir die SteuerknlUppel auf der Rlckseite der Fernsteuerung. Befolgen
Sie die nachstehenden Schritte, um die im Aufbewahrungsfach gelagerten Steuerknlppel an der
Fernsteuerung anzubringen.

L

o =70)) ke

Klappen Sie die Entfernen Sie die Drehen Sie die
Antennen aus SteuerknUppel SteuerknUppel in
die Fernsteuerung

© 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten 9
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Abbildung
Mavic 2 Enterprise Advanced (L1TE)
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Nach vorne gerichtete
Sichtsensoren

Propeller

Motoren
Front-LEDs

Gimbal und Kamera

A. Warmebildkamera
B. RGB-Kamera

Antennen

Rickwarts gerichtete
Sichtsensoren

Statusindikator des Fluggerats

Akkuverrieglung

. Seitliche Sichtsensoren
. USB-C-Anschluss
. Kopplungstaste/

Kopplungsstatusanzeige

Erweiterungssteckplatz (l&sst
sich zum Anschluss von
Zubehor verwenden)

Abdeckung fur den
Erweiterungssteckplatz

Akkustand-LEDs

Netztaste

Intelligent Flight Battery
Aufwérts gerichtete
Infrarotsensoren

Abwarts gerichtete
Sichtsensoren
microSD-Kartensteckplatz
Abwarts gerichtete
Infrarotsensoren
Landescheinwerfer (kann bei
schlechten Lichtverhaltnissen als
Positionslicht verwendet werden)
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DJI Smart-Fernsteuerung (RM500)

Antennen
Kabellose Ubertragung der Flugsteuerungs-
und Videosignale.

Zuriicktaste/Funktionstaste

Driicken Sie einmal, um zur vorherigen
Seite, und zweimal, um zur Startseite
zurlickzukehren.

Steuerknippel

Steuern Sie die Ausrichtung und Bewegung
des Fluggerats, wenn die Fernsteuerung an
ein Fluggerat angeschlossen ist.

Rickkehrfunktionstaste

Dricken Sie die Taste und halten Sie die
Taste gedrickt, um die Ruckkehrfunktion
einzuleiten. Das Fluggerat fliegt zum
Startpunkt zurtick, der zuletzt aufgezeichnet
wurde. Zum Abbrechen der Ruckkehrfunktion
drlicken Sie die Taste bitte erneut.

Taste zum Pausieren des Fluges

Drlicken Sie diese Taste, um das Fluggeréat
zu stoppen und an Ort und Stelle zu
schweben (nur bei verfugbarem GPS oder
Sichtsystem).

Flugmodusschalter
Zum Umschalten zwischen T-Modus,
P-Modus und S-Modus.

Status-LED

Zeigt den Verbindungsstatus und
Warnungen, wenn der Akkustand niedrig
ist, die Temperatur zu hoch ist oder die
SteuerknUppel nicht zentriert sind.

10.

11.

12.

18.

Akkustand-LEDs

Zeigt den Akkustand der Fernsteuerung an.
5D-Taste

Die Standardkonfiguration ist unten
aufgeflhrt. Die Konfiguration kann in DJI Pilot
angepasst werden.

Nach oben: Gimbal zentrieren/Gimbal nach
unten bewegen

Nach unten: Fokusschalter/Metering

Links: EV-Wert verringern

Rechts: EV-Wert erhdhen

Netztaste

Dient zum Ein- oder Ausschalten der
Fernsteuerung. Wenn die Fernsteuerung
eingeschaltet ist, drlicken Sie die Taste, um
in den Ruhemodus zu wechseln oder die
Fernsteuerung zu aktivieren.

Bestéatigungstaste/Frei belegbare C3-Taste
Driicken, um eine Auswahl zu bestéatigen,
wenn die Fernsteuerung nicht mit einem
Fluggeréat verbunden ist. Wenn Sie mit
einem Fluggerat verbunden sind, kann die
Taste nicht zum Bestatigen einer Auswahl
verwendet werden. Die Funktion der Taste
bei Verbindung mit einem Fluggerat 1&sst sich
in DJI Pilot anpassen.

Touchscreen
Antippen, um auszuwahlen.

USB-C-Anschluss
Zum Aufladen oder Aktualisieren der
Fernsteuerung verwenden.

> vorbehalten 11
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14.

15.
16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

12

Mikrofon
Nimmt Audio auf.

Schraubenbohrungen

Gimbal-Radchen
Steuert die Neigung der Kamera.

Videoaufnahmetaste

Dricken, um die Videoaufnahme zu starten.
Erneut dricken, um die Aufnahme zu
beenden.

HDMI-Anschluss
Zur Videoausgabe.

microSD-Kartensteckplatz
Dient zum Einsetzen einer microSD-Karte.

USB-A-Anschluss
FUr den Anschluss externer Gerate.

Fokus-/Fototaste

Dricken Sie einmal, um Fotos entsprechend
des in DJI Pilot ausgewahlten Modus
aufzunehmen.

Kameraeinstell-/Gimbalradchen
Drehen Sie das Einstellrad, um den Zoom der
Kamera einzustellen.

Luftungsschlitz

Dient zur Wéarmeableitung. Decken Sie den
LGftungsschlitz wéahrend des Betriebs NICHT
ab.

Aufbewahrungsfach fur Steuerkntppel
Zum Aufbewahren von Steuerknlppeln.

25.

26.

27.

28.

Frei belegbare C2-Taste

Die Standardbelegung ist die Wiedergabe.
Die Konfiguration kann in DJI Pilot eingestellt
werden.

Lautsprecher
Zur Tonwiedergabe.

Frei belegbare C1-Taste

Die Standardbelegung ist der Fokus auf die
Bildmitte. Die Konfiguration kann in DJI Pilot
eingestellt werden.

Luftungsschlitz

Dient zur Warmeableitung. Decken Sie
den Luftungsschlitz wahrend des Betriebs
NICHT ab.
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Aktivierung
Aktivieren der Smart-Fernsteuerung

775 Die Smart-Fernsteuerung muss vor dem ersten Gebrauch aktiviert werden. Achten Sie darauf,
4 dass die Fernsteuerung wahrend der Aktivierung mit dem Internet verbunden ist. Befolgen Sie
"™t g nachstehenden Schritte, um die Aktivierung durchzufiinren.

1. Schalten Sie die Fernsteuerung ein. Wahlen Sie die Sprache aus und tippen Sie auf ,Weiter”.
Lesen Sie die Nutzungsbedingungen und Datenschutzrichtlinien sorgfaltig durch und tippen Sie auf
,Einverstanden”. Geben Sie Land und Region ein.

2. Verbinden Sie die Fernsteuerung Uber Wi-Fi mit dem Internet. Tippen Sie nach dem
Verbindungsaufbau auf ,Weiter”, um fortzufahren und wahlen Sie Zeitzone, Datum und Uhrzeit aus.

3. Melden Sie sich mit einem DJI-Konto an. Wenn Sie noch kein Konto haben, erstellen Sie ein DJI-
Konto und melden Sie sich an.

4. Tippen Sie auf der Aktivierungsseite auf ,Aktivieren®.

5. Wahlen Sie nach der Aktivierung aus, ob Sie am Projekt zur Produktverbesserung teilnehmen
mdchten. Das Projekt hilft dabei, das Benutzererlebnis zu verbessern, indem automatisch téglich
Diagnose- und Nutzungsdaten gesendet werden. Es werden keine personenbezogenen Daten von
DJI erfasst.

6. Die Fernsteuerung sucht nach Firmware-Aktualisierungen. Wenn eine Firmware-Aktualisierung
verflgbar ist, erscheint eine Aufforderung, die neueste Version herunterzuladen.

Uberpriifen Sie die Internetverbindung, falls die Aktivierung fehlschlagt. Versuchen Sie erneut die
Fernsteuerung zu aktivieren, wenn die Internetverbindung wiederhergestellt ist. Sollte das Problem
weiterhin bestehen, setzen Sie sich bitte mit DJI in Verbindung.

Fluggerét aktivieren

Die Mavic 2 Enterprise Advanced muss vor dem ersten Gebrauch aktiviert werden. Folgen Sie den
Anweisungen auf dem Bildschirm, um die Mavic 2 Enterprise Advanced Uber DJI Pilot zu aktivieren.

© 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten 13



Fluggerat

In diesem Abschnitt werden der Flugregler,
die Intelligent Flight Battery und die
vorwarts, rlickwarts und abwarts gerichteten
Sichtsensoren beschrieben.

14  © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten.



Fluggerat

Zur Mavic 2 Enterprise Advanced gehoren ein Flugregler, Sichtsensoren, ein Video-Downlink-System,
ein Antriebssystem und eine Intelligent Flight Battery. Weitere Informationen finden Sie in der Abbildung
des Fluggerats im Abschnitt Produktbeschreibung.

Flugmodi

Die Mavic 2 Enterprise Advanced verflgt Uber drei regulére Flugmodi, plus einen vierten Flugmodus, in
den das Fluggeréat nur unter bestimmten Umsté&nden wechselt:

P-Modus (Positionsbestimmung): Der P-Modus sollte gewahlt werden, wenn das GPS-Signal
ausreichend stark ist. Durch das GPS und die Sichtsensoren kann sich das Fluggerat selbst lokalisieren,
stabilisieren und Hindernisse umfliegen. Wenn die vorwarts- und rlckwérts gerichteten Sichtsysteme
aktiviert sind und die Lichtbedingungen ausreichend sind, betragt der maximale Anstellwinkel 25°, die
maximale Vorwartsfluggeschwindigkeit betragt 50 km/h und die maximale Rickwartsfluggeschwindigkeit
43 km/h. Hinweis: Im P-Modus mussen die Steuerknlppel weiter bewegt werden, um hohere
Geschwindigkeiten zu erreichen. Das Fluggerét wechselt automatisch in den Fluglage-Modus (ATTI),
wenn die Sichtsysteme nicht verfligbar oder deaktiviert sind und das GPS-Signal schwach oder der
Kompass gestort ist. Wenn die Sichtsensoren nicht verflgbar sind, kann sich das Fluggerat nicht
selbst positionieren oder automatisch bremsen, was das Risiko fir potenzielle Gefahren im Flugbetrieb
erhoht. Im Fluglage-Modus kann das Fluggerat leicht durch seine Umgebung beeintrachtigt werden.
Umweltfaktoren wie Wind kénnen zu horizontalen Verschiebungen fihren, was besonders beim Fliegen
in beengten Rdumen gefahrlich sein kann.

S-Modus (Sport): Im S-Modus ist die Hinderniserkennungsfunktion deaktiviert und das Fluggerat
verwendet GPS und die Sichtsensoren zur Positionsbestimmung. Die maximale Fluggeschwindigkeit
betragt 72 km/h. Das Fluggerat kann Hindernisse nicht erkennen oder vermeiden. Hinweis: Im S-Modus
ist die Flugweise des Fluggerats auf Wendigkeit und Geschwindigkeit ausgerichtet, sodass es starker
auf Bewegungen des SteuerknUppels reagiert.

T-Modus (Stativmodus): Der T-Modus basiert auf dem P-Modus und begrenzt die Fluggeschwindigkeit,
damit ist das Fluggerat wahrend der Aufnahme stabiler. Die maximale Flug-, Steig- und
Sinkgeschwindigkeit ist auf 1 m/s begrenzt.

A « Die Hinderniserkennung und die aufwarts gerichteten Infrarotsensoren sind im S-Modus deaktiviert,
was bedeutet, dass das Fluggerat Hindernisse auf der Flugbahn nicht automatisch wahrnehmen
kann.

* Im S-Modus ist die maximale Fluggeschwindigkeit des Fluggeréats deutlich héher und der maximale
Bremsweg deutlich langer. Bei Windstille betragt der Bremsweg mindestens 30 m.

« Die Sinkgeschwindigkeit wird im S-Modus deutlich erhéht.

» Das Ansprechverhalten des Fluggeréts ist im S-Modus deutlich empfindlicher. Das bedeutet, dass
nur geringfligige Bewegungen des Steuerknlppels an der Fernsteuerung zu starken Bewegungen
des Fluggerats flhren. Fliegen Sie vorsichtig, und halten Sie einen angemessenen Abstand zu
Objekten ein.

* Verwenden Sie den Flugmodusschalter an der Fernsteuerung, um den Flugmodus zu wechseln.
Um den Flugmodus zu &ndern, éffnen Sie die Kameraansicht in DJI Pilot, tippen Sie auf 3¢ und
aktivieren ,Mehrere Flugmodi“.

© 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten 15
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LEDs und Status-LED des Fluggerats

Die Mavic 2 Enterprise Advanced verflgt Uber Front-LEDs und Fluggerat-Status-LEDs, wie in der
nachstehenden Abbildung dargestellt.

Front-LEDs

Front-LEDs Status-LED des Fluggeréts

Die Front-LEDs zeigen die Ausrichtung des Fluggerats und leuchten zur Kennzeichnung der Vorderseite
des Fluggerats durchgehend rot, wenn das Fluggerat eingeschaltet ist. Gehen Sie zu den Einstellungen
in DJI Pilot, um die Front-LEDs ein- oder auszuschalten.

Die Status-LED des Fluggerats zeigen den Zustand des Flugreglers an. Die folgende Tabelle enthalt
weitere Informationen zu den Status-LEDs des Fluggerats. Die Status-LEDs des Fluggeréts blinken auch
dann, wenn der Startpunkt aufgezeichnet wird, wie im Abschnitt zur automatischen Ruckkehrfunktion
beschrieben.

Zustande der Status-LEDs des Fluggerats

Normalstatus

A o . - Hochfahren und Durchfuihren der
REGT (YT v .

-G (Y Blinkt kontinuierlich rot, griin und gelb Selbstdiagnosetests
WG ---oe- Blinkt abwechselnd gelb und grin Aufwarmphase
- G SETERE Blinkt langsam griin P-Modus mit GPS

P-Modus mit vorwérts- und

(GIx 2 Blinkt standi imal gri

A inkt stndlig zweimal griin abwartsgerichtetem Sichtsystem

. , Kein GPS und keine vorwérts oder abwarts
E\/ XTI Blinkt langsam gelb ) .

gerichteten Sichtsensoren

B(C)IRE Blinkt schnell griin Bremsen
GIB) e Blinkt abwechselnd griin und blau RTK aktiviert und RTK-Daten werden

Co verwendet
Warnzustande
EAORERE Blinkt schnell gelb Fernsteuerungssignal unterbrochen
: R SETER Blinkt langsam rot Akkustand niedrig
: Ft SRS Blinkt schnell rot Akkustand sehr niedrig
B Blinkt rot IMU-Fehler
: R — Leuchtet durchgehend rot Kritischer Fehler
: R g Y " coomo0 Blinkt abwechselnd rot und gelo Kompass muss kalibriert werden
RG _______ Blinkt abwechselnd rot und griin RTK ist aktiviert, aber es sind keine RTK-

Daten verflgbar

Q Gehen Sie fur Einsatze, die einen verdeckten Flug erfordern, zu ,Allgemeine Einstellungen® in DJI
Pilot, wahlen Sie ,LED-Einstellungen’ und schalten Sie die Rahmenausleger-LEDs aus.

16 © 2021 DJ > Rechte ehalte
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Automatische Rickkehr

Die Ruckkehrfunktion fiihrt das Fluggerat zum zuletzt aufgezeichneten Startpunkt zurlick. Es gibt drei
Ruckkehrfunktionen: Intelligente Rickkehr, akkubedingte Rlckkehr und sicherheitsbedingte Ruickkehr.
In diesem Abschnitt werden die drei Szenarien genauer beschrieben.

GPS Beschreibung

Wenn vor dem Start ein starkes GPS-Signal empfangen wurde, wird der
Standort beim Start des Fluggeréts als Startpunkt aufgezeichnet. Die GPS-
Signalstarke ist am GPS-Symbol ( # .1l ) zu erkennen. Die Status-LED des
Fluggerats blinkt schnell griin, wenn der Startpunkt aufgezeichnet wird.

Startpunkt P11

Intelligente Riickkehrfunktion

Wenn das GPS-Signal stark genug ist, kann die intelligente Rlckkehrfunktion genutzt werden, um
das Fluggerat zurlick zum Startpunkt zu bringen. Die intelligente Ruckkehrfunktion wird eingeleitet,
indem Sie die Rlckkehrtaste an der Fernsteuerung driicken und gedrickt halten. Die intelligente
Ruckkehrfunktion wird beendet, indem Sie die Rickkehrtaste an der Fernsteuerung drlicken.

Akkustandsbedingte Rickkehrfunktion

Die akkustandsbedingte Rickkehrfunktion wird ausgeldst, wenn die Intelligent Flight Battery so
schwach ist, dass eine sichere Ruckkehr des Fluggeréts nicht mehr gewahrleistet ist. Kehren Sie sofort
zurick, oder landen Sie das Fluggerat sofort, wenn die Aufforderung dazu erfolgt. DJI Pilot zeigt eine
Warnmeldung an, wenn der Akkustand niedrig ist. Wenn Sie nach zehn Sekunden nicht reagiert haben,
kehrt das Fluggerat automatisch zum Startpunkt zurlick.

Sie kénnen die Ruckkehrfunktion abbrechen, indem Sie die Ruckkehr- oder Flugpausentaste auf der
Fernsteuerung drlicken. Wenn die Riickkehrfunktion abgebrochen wird, weil eine Warnung wegen eines
niedrigen Akkustands angezeigt wird, ist die Intelligent Flight Battery mdglicherweise nicht ausreichend
aufgeladen, damit das Fluggerét sicher landen kann. Dies kann zu einem Absturz des Fluggerats
fihren und das Fluggerat kann verloren gehen. Die Toleranzwerte fUr die Warnmeldungen zum
niedrigen Akkustand werden automatisch festgelegt und sind abhéangig von der aktuellen Hohe und der
Entfernung des Fluggeréts vom Startpunkt.

Das Fluggeréat landet selbsttatig, wenn der Akkustand aufgrund der aktuellen Flughthe nur noch den
Landeanflug zulésst. Der Pilot kann die automatische Landung nicht abbrechen, kann jedoch die
Fernsteuerung verwenden, um die Richtung des Fluggeréts wahrend des Landevorgangs zu andern.

Warnung: Akkustand sehr niedrig (rot) Akkustand ist ausreichend (griin)

Warnung: Akkustand niedrig
(gelb) Verbleibende Flugzeit

Markiert dieiur Ruickkehr &

bendtigte Akkuladung

Akkustandsanzeige in DJI Pilot
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Status-
Warnung Szenario LED des DJI Pilot App Aktionen
Fluggeréts
Der verbleibende \é\{ghlen Sie d|§ Wahlen Sie eine Option aus.
Akkustand ermdglicht uckkehrfunk‘luon Wenn keine MaBnahmen
mog oder setzen Sie den .
problemlos die normalen Flugbetrieb ergriffen werden, startet das
Ruckkehrfunktion. fort Fluggerét die Ruckkehrfunktion.
Wahlen Sie eine Option aus.
Der verbleibende Sicherheitsbedingte Ruckkehr
Akkustand ermdglicht beginnen (Fluggerat sinkt auf
die sicherheitsbedingte Wahlen Sie die 50 m Flughdhe ab und kehrt
Ruckkehr (wahrend sicherheitsbedingte zum Startpunkt zurlick) oder
Niedriger der Ruckkehr, mit Blinkt Ruckkehr oder setzen | die Rlckkehrfunktion fortsetzen
AkKustand einem ausreichenden langsam die Ruckkehrfunktion | (Fluggerat fliegt zum Startpunkt
Fernsteuerungssignal rot fort. ohne abzusinken). Wenn keine
und einer Flughdhe von MaBnahmen ergriffen werden,
mehr als 50 m). beginnt das Fluggerét mit der
sicherheitsbedingten Ruckkehr.
Der verbleibende
Akkustand erlaubt
die automatische Fluggerat landet. i .
Notlandung (wéhrend Aktion kann nicht S{;Jt%?ne;tsfhndet jetzt
der Rickkehr, mit abgebrochen werden. .
einem ausreichenden
Fernsteuerungssignal).
Das Fluggerat landet Fluggerat landet
nach 10 Sekunden (im nach 10 Sekunden. Fluggerat landet nach
Flug, bei sehr niedrigem Aktion kann nicht 10 Sekunden.
SZZ", . Akkustand). Blinkt abgebrochen werden.
AlkkL:Isgta:wd Das Fluggerét landet schnell rot | Fluggerét landet
automatisch (im Flug, jetzt automatisch. Fluggerat landet jetzt
bei extrem niedrigem Aktion kann nicht automatisch.
Akkustand). abgebrochen werden.

Sicherheitsbedingte Riickkehr

Mit den vorwarts gerichteten Sichtsensoren kann das Fluggerat wahrend des Fluges eine Echtzeitkarte
der Flugroute erstellen. Wenn der Startpunkt erfolgreich aufgezeichnet wurde und der Kompass
ordnungsgeman funktioniert, dann wird die sicherheitsbedingte Rickkehr automatisch aktiviert, wenn
das Fernsteuerungssignal mehr als zwei Sekunden lang unterbrochen ist.

Bei aktivierter sicherheitsbedingter Rlckkehrfunktion beginnt das Fluggerét, die urspriingliche Flugroute
zurUckzufliegen. Wenn das Fernsteuerungssignal bei aktivierter sicherheitsbedingter Ruckkehrfunktion
innerhalb von 60 Sekunden wieder aufgenommen wird, schwebt das Fluggerat 10 Sekunden an
der aktuellen Position und wartet auf Befehle des Piloten. Dricken Sie auf die Rickkehrtaste auf
der Fernsteuerung, um die sicherheitsbedingte Ruckkehr abzubrechen und die Steuerung wieder
zu Ubernehmen. Wenn kein Befehl durch den Piloten erfolgt, fliegt das Fluggerat auf geradem
Weg zum Startpunkt zurick. Wenn nach der Aktivierung der sicherheitsbedingten Ruckkehr das
Fernsteuerungssignal nach 60 Sekunden immer noch unterbrochen ist, dann stoppt das Fluggerat die
Ruckkehr auf seiner urspringlichen Flugroute und fliegt auf geradem Weg zum Startpunkt zurtick.

Verfahren zur Rlckkehrfunktion

1. Das Fluggerat passt seine Ausrichtung an.

2. a. Befindet sich das Fluggerat zu Beginn der Rickkehr mehr als 20 m vom Startpunkt entfernt,
dann steigt es auf die voreingestellte Ruckkehrhéhe und fliegt mit einer Geschwindigkeit von
12 m/s zum Startpunkt. Ist die aktuelle Flughdhe hoher als die Rickkehrhéhe, dann fliegt das
Fluggerét auf der aktuellen Flughdhe zum Startpunkt zurlick. Vorwérts- und riickwérts gerichtete
Sichtsensoren sind aktiviert.
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b. Wenn das Fluggerét bei Einleitung der Rickkehrfunktion zwischen 5 und 20 m vom Startpunkt
entfernt ist, fliegt das Fluggerat auf der aktuellen Hohe zurlick. Betragt die aktuelle Hohe weniger
als 2 m, steigt das Fluggerét zunachst auf 2 m auf und fliegt mit einer Geschwindigkeit von 3 m/s
zum Startpunkt. Falls die Option ,Ruckkehrfunktion bei aktueller Flughdhe® deaktiviert ist, landet

das Fluggerat sofort.

c. Befindet sich das Fluggerat bei Einleitung der Rickkehrfunktion weniger als 5 m vom Startpunkt

entfernt, landet es sofort.

3. Nach Erreichen des Startpunkts landet das Fluggerét und die Motoren stoppen.

Abbildung zur Riickkehrfunktion

1 Startpunkt aufzeichnen

i T

2 Startpunkt bestatigen

E= = il

o

3 Fernsteuerungssignal unterbrochen

e

B e

4 Langere Signalunterbrechung

B

X

e

5 Ruickkehrfunktion (einstellbare Flughohe)
v -
T -

X

@+

6 Landung

=g
x

dyoo:

Hindernisvermeidung bei Riickkehrfunktion

Sofern die Lichtverhdaltnisse flr den Betrieb der vorwarts- und rlckwartsgerichteten Sichtsensoren
ausreichen, erkennt das Fluggerat wahrend der Rickkehrfunktion Hindernisse und versucht aktiv,
diesen auszuweichen. Die Hindernisvermeidung erfolgt folgendermaBen:

1. Das Fluggerat verlangsamt seine Geschwindigkeit, wenn ein Hindernis erkannt wird.
2. Das Fluggerat stoppt, verweilt im Schwebeflug und steigt dann auf, bis kein Hindernis erkannt wird.
3. Die Ruckkehrfunktion wird fortgesetzt und das Fluggerat fliegt auf der neuen Flughéhe zum

Startpunkt.

zurlickkehren.

e Das Fluggerat kann bei schwachem oder fehlendem GPS-Signal nicht zum Startpunkt

 Bei der intelligenten und akkustandsbedingten Rickkehr steigt das Fluggerat automatisch auf
eine Hohe von 20 m. Sobald die Flughdhe 20 m oder mehr betragt, bewegen Sie den Schub-
SteuerknUppel, damit das Fluggerét aufhort zu steigen und auf der aktuellen Flughéhe zum
Startpunkt fliegt.

* Das Fluggerat ist bei der sicherheitsbedingten Rickkehr nicht in der Lage, Hindernissen
auszuweichen, wenn die vorwarts und rlickwarts gerichteten Sichtsensoren nicht verfigbar sind.
Vor jedem Flug muss eine angemessene Ruckkehr-Flughdhe eingestellt werden. Um die Rickkehr-
Flughthe einzustellen, 6ffnen Sie DJI Pilot, und tippen Sie auf 3¢ .

* Wéhrend der Ruckkehrfunktion lassen sich Ausrichtung und Flugrichtung des Fluggerats nicht
steuern, aber mittels der Fernsteuerung oder DJI Pilot kénnen Sie die Fluggeschwindigkeit und
-héhe steuern.

* Wahrend des Ruckkehrflugs kénnen Hindernisse auf beiden Seiten des Fluggerats nicht erkannt
oder vermieden werden.
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Landeschutz

Der Landeschutz wird wahrend der Intelligenten Rickkehrfunktion aktiviert, wobei sich das Fluggerat
wie folgt verhalt:

1. Wenn der Landeschutz erkennt, dass der Untergrund fUr eine Landung geeignet ist, wird das
Fluggerat sanft gelandet.

2. Wenn der Untergrund nicht fur eine Landung geeignet ist, verbleibt das Fluggerat im Schwebeflug
und wartet auf die Bestatigung des Piloten, dass der Ort zum Landen geeignet ist.

3. Wenn der Landeschutz nicht funktionsbereit ist, zeigt DJI Pilot eine Landeaufforderung an, sobald
die Flughthe des Fluggerats unter 0,5 m sinkt. Um das Fluggerat zu landen, driicken Sie den
Schub-SteuerknUppel eine Sekunde lang nach unten oder verwenden Sie den Schieberegler fir die
automatische Landung in DJI Pilot.

Der Landeschutz ist sowohl bei der akkustands- als auch bei der sicherheitsbedingten Riickkehr aktiv.
Das Fluggerat verhalt sich wie folgt:

Wahrend der akkustands- oder sicherheitsbedingten Rickkehr schwebt das Fluggerat in 2 m Hohe
Uber dem Boden und wartet auf die Bestétigung des Piloten, dass der Ort zum Landen geeignet ist.
Um das Fluggerat zu landen, drlicken Sie den Schub-SteuerknUppel eine Sekunde lang nach unten
oder verwenden Sie den Schieberegler fUr die automatische Landung in der App. Der Landeschutz wird
aktiviert und das Fluggerat fihrt die oben aufgeflhrten Schritte aus.

& Die Sichtsensoren sind wéhrend der Landung deaktiviert. Seien Sie beim Landen des Fluggeréts
vorsichtig.

Prazise Landung

Wahrend der automatischen Rickkehr scannt die Mavic 2 Enterprise Advanced den Boden automatisch
und sucht nach geeigneten Gelandemerkmalen flr die Landung. Wenn die Gelandemerkmale mit dem
Gelande am Startpunkt Ubereinstimmen, beginnt das Fluggerat zu landen. Sollte das Fluggeréat nicht in
der Lage sein, eine geeignetes Gelande fUr die Landung zu ermitteln, erscheint eine Hinweis in DJI Pilot.

A * Bei Praziser Landung ist der Landeschutz verfugbar.
¢ Die Prézise Landung hangt von den folgenden Bedingungen ab:

a) Der Startpunkt muss beim Start aufgezeichnet werden und darf wéhrend des Flugs nicht
geéndert werden. Sonst verflgt das Fluggerat Uber keine Aufzeichnung der Geldandemerkmale
des Startpunkts.

b) Wahrend des Starts muss das Fluggerdt mindestens 7 m aufsteigen, bevor es sich horizontal
fortbewegt.

c) Die Gelandemerkmale des Startpunkts missen Uberwiegend unverandert bleiben.

d) Die Gelandemerkmale des Startpunkts missen klar erkennbar sein.

e) Die Lichtverhaltnisse durfen nicht zu hell und nicht zu dunkel sein.

* Wahrend der Prazisen Landung stehen die folgenden Steuerungsmdglichkeiten zur Verfigung:

a) Dricken Sie zur Beschleunigung der Landung den Schub-SteuerknUppel nach unten.

b) Bewegen Sie die Steuerknlppel in eine beliebige andere Richtung, um die Prézise Landung zu
stoppen. Das Fluggerat sinkt senkrecht, nachdem die Steuerknlppel freigegeben werden.

Sichtsensoren und Infrarotsensoren

Die Mavic 2 Enterprise Advanced ist sowohl mit Infrarotsensoren als auch mit vorwarts, rlckwarts,
abwarts und nach links und rechts gerichteten Sichtsensoren ausgertstet. Diese ermdglichen dem
Fluggerat bei ausreichenden Lichtverhaltnissen eine omnidirektionale Hinderniserkennung.

Die Hauptkomponenten der vorwarts, rlickwarts und abwarts gerichteten Sichtsysteme sind sechs
Kameras an Vorder-, Rick- und Unterseite des Fluggerats. Die nach links und rechts gerichteten
Sensoren bestehen aus zwei Kameras auf beiden Seite des Fluggerats. Die Hauptkomponenten des
Sichtsystems zur Erkennung nach oben und unten sind zwei 3D-Infrarotsensoren an der Ober- und
Unterseite des Fluggerats.
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Die nach unten gerichteten Kamera- und Infrarotsensoren helfen dem Fluggerét, seine aktuelle Lage
beizubehalten und préziser zu schweben. Zudem werden sie genutzt, wenn kein GPS-Signal verfligbar
ist, wie etwa in Innenrdumen. DarUber hinaus verbessert der Landescheinwerfer am Fluggeréat bei
schwachen Lichtverhaltnissen die Sicht fur die abwarts gerichteten Sichtsensoren.

Nach vorne gerichtete lALfwaafTS gerichtete

i BS—_ ===~ Infrarotsensoren .

Sichtsensoren - =z 7 Z (‘
4//“&@ "

Sem\ches ,
(

S\chtsyitem r } ‘

Abwarts gerichtete Sichtsensoren

Positionslicht / Landescheinwerfer

Abwarts gerichtete Abwarts gerichtete Infrarotsensoren Ruckwarts gerichtete Sichtsensoren
Sichtsensoren

Erfassungsbereich

Der Erfassungsbereich der vorwarts- und abwartsgerichteten Sichtsensoren ist unten dargestellit.
Beachten Sie, dass das Fluggerat keine Hindernisse erkennen kann, die sich auBerhalb des
Erfassungsbereichs befinden.

Kamerasensoren des Sichtsystems kalibrieren
Die am Fluggerat installierten Sichtsensoren sind werkseitig kalibriert. Wenn es zu einer Kollision kommt,
muss das Fluggerat ggf. Uber DJI Pilot oder DJI Assistant 2 (Enterprise Serie) kalibriert werden.

Die Kalibrierung der Sensoren des Sichtsystems ist am genauesten, wenn DJI Assistant 2 (Enterprise
Serie) verwendet wird. Befolgen Sie die nachstehenden Schritte zur Kalibrierung der vorwarts gerichteten
Sichtsensoren. Wiederholen Sie dann diese Schritte zur Kalibrierung der anderen Sichtsensoren.

01 02 03
Richten Sie das Fluggerat auf Richten Sie Schwenken und neigen
den Bildschirm aus die Ecken aus Sie das Fluggerat
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Sichtsensoren verwenden

Die abwartsgerichteten Sicht- und Infrarotsensoren werden beim Einschalten des Fluggerats
automatisch aktiviert. Sie missen keine Anderungen vornehmen. Mithilfe der nach unten gerichteten
Sichtsensoren kann sich das Fluggerat auch ohne GPS exakt im Schwebeflug halten.

<<<((<@§

Die nach unten gerichteten Sichtsensoren werden normalerweise in Innenrdumen verwendet, in denen
kein GPS verflgbar ist. Die nach unten gerichteten Sichtsensoren funktionieren am besten bei einer
Flughthe zwischen 0,5 und 11 m. Beachten Sie bitte, dass die Sichtpositionierung ggf. beeintréchtigt
ist, wenn die Flughthe mehr als 11 m betragt.

Die abwérts gerichteten Sichtsensoren kdnnen Sie wie folgt aktivieren:

1. Das Fluggerat muss im P-Modus und auf einer ebenen Flache abgestellt sein.
Beachten Sie, dass die abwartsgerichteten Sichtsensoren nicht ordnungsgeman
funktionieren kénnen, wenn sich das Fluggerat Uber Oberflachen ohne deutliche
Mustervariationen befindet.

2. Schalten Sie das Fluggerat ein. Das Fluggeréat verweilt nach dem Start
im Schwebeflug. Wenn die Status-LED des Fluggerats zweimal grin blinken, sind die abwarts
gerichteten Sichtsensoren funktionsbereit.

Mithilfe der vorwarts und rlckwarts gerichteten Sichtsensoren kann das Fluggerat aktiv abbremsen,
wenn es vor sich ein Hindernis erkennt. Die vorwarts und rlckwarts gerichteten Sichtsensoren
funktionieren am zuverléssigsten bei idealen Lichtverhéltnissen und klar definierten oder strukturierten
Hindernissen. Um genligend Zeit zum Bremsen zu lassen, sollte das Fluggerat nicht schneller als
50 km/h vorwérts oder 42 km/h rlickwérts fliegen.

Die Sensoren nach links und rechts bendtigen bessere Lichtverhaltnisse und klarer definierte oder genau
erkennbare Hindernisse. Sie kénnen keine dynamischen Objekte, wie Personen, Fahrzeuge, Aste oder
blinkende Lichter erfassen.

Die seitlichen Sichtsensoren sind nur im Stativmodus (T-Modus) verfligbar. Die Winkelgeschwindigkeit ist
auf 24°/s und die Seitenfluggeschwindigkeit auf 29 km/h begrenzt.

A * Die seitlichen Sichtsensoren haben eine begrenzte Fahigkeit, Hindernisse zu erkennen, um diesen
auszuweichen. Die Leistung der seitlichen Sichtsensoren kann durch die Umgebung beeintrachtigt
werden. Sorgen Sie daflr, dass die Sichtverbindung zum Fluggerat aufrechterhalten wird und
achten Sie auf Meldungen in DJI Pilot. DJI Gbernimmt keine Verantwortung fir Fluggeréte, die bei
der Verwendung der seitlichen Sensoren beschadigt werden oder verloren gehen.

¢ Die Sichtsensoren kénnen tber Oberflachen ohne deutlich erkennbare Mustervariationen NICHT
ordnungsgeman funktionieren. Die abwarts gerichteten Sichtsensoren funktionieren nur dann
wirksam, wenn sich das Fluggeréat auf einer Flughdhe zwischen 0,5 und 50 m befindet. Beachten Sie
bitte, dass die Sichtpositionierung ggf. beeintrachtigt ist, wenn die Flughthe mehr als 11 m betrégt.

* Der Landescheinwerfer wird bei schlechten Lichtverhéltnissen automatisch aktiviert, wenn das
Fluggerat in einer Héhe von unter 5 m betrieben wird. Beachten Sie, dass die Leistung der
Sichtsensor-Kameras beeintréchtigt werden kann, wenn der Landescheinwerfer aktiviert ist. Fliegen
Sie bei schwachem GPS-Signal vorsichtig.

« Uber Wasser oder Schnee funktionieren die Sichtsensoren méglicherweise NICHT korrekt.
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A « Beachten Sie, dass die Sichtsensoren ggf. nicht ordnungsgemas funktionieren, wenn das Fluggeréat
zu schnell fliegt. Fliegen Sie mit Vorsicht, wenn Sie mit einer Geschwindigkeit von mehr als 10 m/s auf
einer Flughdhe von 2 m oder mit einer Geschwindigkeit von mehr als 5 m/s auf einer Flughdhe von
1 m fliegen.
Steuern Sie das Fluggerét in folgenden Situationen mit erhdhter Vorsicht:
a) Beim Uberfliegen einfarbiger Oberfldchen (z. B. rein schwarz, rein weiB, rein griin).
b) Beim Uberfliegen stark reflektierender Oberflachen.
c) Beim Uberfliegen von Gewéssern oder transparenten Oberflachen.
d) Beim Uberfliegen von beweglichen Oberflachen oder Objekten.
e) Fliegen in einem Bereich, wo sich die Lichtverhaltnisse oft oder drastisch andern.
f) Beim Uberfliegen extrem dunkler (<10 Lux) oder heller (>40,000 Lux) Oberflachen.
g) Beim Uberfliegen von Oberflachen, die Infrarotwellen stark reflektieren oder absorbieren (z. B. Spiegel).
h) Beim Uberfliegen von Oberfldchen ohne klare Muster oder Strukturen.
i) Beim Uberfliegen von Oberfldchen mit sich wiederholenden, identischen Mustern oder Strukturen
(z. B. Fliesen mit gleichem Dekor).
j) Beim Uberfliegen von Hindernissen mit kleinen Oberfléchen (z. B. Bauméste).
Die Sensoren mussen stets sauber sein. Die Sensoren dirfen NICHT manipuliert werden. Die
Infrarotsensoren nicht abdecken.
Bei schlechten Lichtverhaltnissen (unter 100 Lux) erkennen die vorwarts- und rlickwérts gerichteten
Sichtsensoren maglicherweise keine Muster am Boden. Wenn die Fluggeschwindigkeit des Fluggerats
50 km/h Uberschreitet, dann haben die vorwérts- und rlickwarts gerichteten Sichtsensoren nicht
genlgend Zeit, um das Fluggerat in sicherer Entfernung von einem Hindernis abzubremsen und zum
Stillstand zu bringen.
Im Falle einer Kollision des Fluggerats kann eine Kalibrierung der Sichtsensoren erforderlich sein.
Kalibrieren Sie die Sichtsensoren, wenn Sie durch die App dazu aufgefordert werden.
Fliegen Sie nicht bei Regen, Nebel oder schlechten Sichtverhaltnissen.
Uberpriifen Sie vor jedem Start Folgendes:
a) Sorgen Sie daflr, dass sich keine Aufkleber oder andere Verunreinigungen auf dem Glas der
Infrarot- und Sichtsensoren befinden.
b) Sollte sich Schmutz, Staub oder Wasser auf dem Glas der Infrarot- und Sichtsensoren befinden,
reinigen Sie es mit einem weichen Tuch. Verwenden Sie keine alkoholhaltigen Reinigungsmittel.
¢) Wenden Sie sich an den DJI Support, wenn das Glas der Infrarot- oder Sichtsensoren beschédigt ist.
* Der aufwarts gerichtete Infrarotsensor kann nur Hindernisse erkennen, die sich in gerader Linie
Uber dem Sensor befinden, und nicht oberhalb des gesamten Fluggerats. AuBerdem kénnen groBe
Hindernisse wie Dacher erkannt werden, winzige Hindernisse wie Blatter oder elektrische Leitungen
jedoch nicht. Fliegen Sie vorsichtig und verlassen Sie sich nicht ausschlieBlich auf den nach oben
gerichteten Infrarotsensor zur Erkennung von Hindernissen Uber dem Fluggerét.
« Blockieren Sie vor dem Start nicht die nach unten gerichteten Sicht- und Infrarotsensoren. Andernfalls
kann das Fluggerat nach der Landung nicht wieder abheben und muss neu gestartet werden.

Flugschreiber

Flugdaten, einschlieBlich Flugtelemetrie, Statusinformationen zum Fluggeréat und andere Parameter
werden automatisch im internen Datenspeicher des Fluggerats gespeichert. Die Daten lassen sich tber
DJI Assistant 2 (Enterprise Serie) abrufen.

Passwortschutz

Die Mavic 2 Enterprise Advanced unterstiitzt Passwortschutz. Diese Funktion gewahrleistet einen
sicheren Zugriff auf das Fluggerat und dessen Datenspeicher an Bord und hilft dabei, den Zugriff auf
vertrauliche Informationen zu verhindern.

Um das Passwort festzulegen, zu &ndern oder zu ldschen, starten Sie die DJI Pilot App und wahlen Sie
in den Einstellungen ,Sicherheitspasswort” aus.
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A * Das Passwort wird nur im Fluggerat gespeichert und nicht auf einen DJI-Server hochgeladen.
Daher muss das Fluggerat neu formatiert werden, falls das Passwort verloren geht. Die im Fluggerat
gespeicherten Daten werden beim Formatieren geldscht.

* Falls das Fluggerét gewartet werden muss, formatiert DJI die gespeicherten Daten, die sich auf dem
Fluggerat befinden. Entfernen Sie das Sicherheitspasswort und sichern Sie lhre Daten, bevor Sie das
Fluggerat zur Reparatur einsenden. DJI Gbernimmt keine Verantwortung fUr jeglichen Datenverlust.

Propeller anbringen und abnehmen

Die Mavic 2 Enterprise Advanced verfugt Uber gerduscharme Propeller. Es gibt zwei Varianten der
Propeller, die zur Drehung in unterschiedliche Richtungen ausgelegt sind. WeiBe Markierungen
kennzeichnen, welche Propeller an welchen Motoren angebracht werden sollen.

Markiert Nicht markiert
Auf Motoren mit weiBen Markierungen anbringen  Auf Motoren ohne weiBe Markierungen anbringen

y@ Drehen Sie die Propeller zum Montieren in die angegebene Richtung und ziehen Sie die Propeller
fest an.

Propeller anbringen

Befestigen Sie die Propeller mit den weien Markierungen an den Motoren mit weiBen Markierungen
und die unmarkierten Propeller an Motoren ohne Markierungen. Halten Sie den Motor, drlicken Sie den
Propeller nach unten und drehen Sie ihn in die Richtung der Markierung auf dem Propeller, bis er einrastet.

Markiert Nicht markiert

Propeller abnehmen

Halten Sie den Motor fest, drlicken Sie den Propeller nach unten und drehen Sie ihn in die
entgegengesetzte Richtung zu der Markierung auf dem Propeller, bis er herausklappt.

A ¢ Die Propellerblatter sind scharfkantig. Mit Vorsicht behandeln.

* Verwenden Sie nur Original-DJI-Propeller. Verwenden Sie stets Propeller des gleichen Typs.

* Kaufen Sie Propeller bei Bedarf separat nach.

* Achten Sie vor jedem Flug darauf, dass die Propeller und Motoren gut befestigt sind.

* Achten Sie vor jedem Flug darauf, dass alle Propeller in gutem Zustand sind. Alte, beschadigte oder
defekte Propeller diirfen nicht verwendet werden.

* Um Verletzungen zu vermeiden, halten Sie sich von Propellern und Motoren fern und berthren Sie
diese nicht, wenn sie sich drehen.

* Um Beschéadigungen der Propeller zu vermeiden, legen Sie das Fluggerat zum Transport und zur
Aufbewahrung in die im Transportkoffer angezeigte Richtung. Die Propeller dirfen nicht gedriickt
oder gebogen werden. Wenn die Propeller beschadigt sind, wird die Flugleistung beeintrachtigt.

24  © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalte



MAVIC 2 ENTERPRISE Advanced Benutzerhandbuch

/N« Sorgen Sie dafiir, dass die Motoren sicher befestigt sind und sich frei drehen. Wenn ein Motor
klemmt und sich nicht mehr frei dreht, landen Sie unverziglich das Fluggerat.

* Am Motor durfen KEINE strukturellen Anderungen vorgenommen werden.

* Nach dem Flug sind die Motoren normalerweise hei3 und durfen NICHT mit den Handen oder
anderen Korperteilen in Berhrung kommen.

* Die LUftungsschlitze an den Motoren und am Gehause des Fluggerats dirfen NICHT blockiert
werden.

* Beim Einschalten missen die ESCs normal klingen.

Intelligent Flight Battery

Die Intelligent Flight Battery der Mavic 2 Enterprise Advanced ist ein 15,4 V, 3.850 mAh-Akku mit
intelligenter Lade- und Entladefunktion. Verwenden Sie nur einen von DJI zugelassenes AC-Netzteil um
den Akku aufzuladen.

Intelligent Flight Battery

Akkumerkmale

1. Akkustandsanzeige: Die Akkustand-LEDs zeigen den aktuellen Akkustand an.

2. Um ein Aufblahen des Akkus zu verhindern, entladt sich der Akku automatisch auf unter 60 % des
maximalen Akkustands, wenn er 10 Tage lang auBer Betrieb ist. Das Entladen des Akkus auf 65 %
dauert etwa drei bis vier Tage. Beim Entladen gibt der Akku spUrbar Warme ab.

3. Spannungsangleichung: Die Spannung der einzelnen Akkuzellen wird wahrend des Ladevorgangs
automatisch angeglichen.

4. Uberladungsschutz: Der Akku hért automatisch mit dem Ladevorgang auf, sobald er volistandig
aufgeladen ist.

5. Temperaturerfassung: Der Akku wird nur aufgeladen, wenn die Temperatur zwischen 5 °C und
40 °C liegt.

6. Uberstromschutz: Der Akku bricht den Ladevorgang ab, wenn eine zu hohe Stromstarke erkannt
wird.
Tiefentladungsschutz: Die Entladung stoppt automatisch, um eine Tiefentladung zu verhindern.
Schutz vor Kurzschllssen: Wird ein Kurzschluss erkannt, wird die Stromversorgung automatisch
unterbrochen.

9. Schutz vor Akkuzellenschaden: In DJI Pilot wird eine Warnmeldung angezeigt, wenn eine
beschédigte Akkuzelle erkannt wird.

10. Ruhezustand: Der Akku schaltet sich nach 20 Minuten Inaktivitadt ab, um Strom zu sparen.
Wenn der Akkustand weniger als 10 % betragt, wechselt der Akku in den Ruhemodus, um eine
Tiefenentladung zu verhindern. Im Ruhemodus leuchtet die Akkustandsanzeige nicht. Laden Sie
den Akku auf, um ihn aus dem Ruhemodus aufzuwecken.

11. Kommunikation: Informationen zu Spannung, Kapazitat und Stromstarke des Akku werden an das
Fluggerat Gbermittelt.

12. Aufwarmen: Die Akkus der Mavic 2 Enterprise Advanced erwédrmen sich selbst, sodass sie auch bei
kalten Wetterbedingungen bis -20 °C eingesetzt werden kdnnen.
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/\  Lesen Sie vor dem Gebrauch die Sicherheitsvorschriften zur Intelligent Flight Battery fiir die Mavic 2
Enterprise Advanced Der Pilot Ubernimmt die alleinige Verantwortung fUr alle Vorgdnge und den
Gebrauch des Gerats.

Verwendung des Akkus
Niedrig

Akkustand-LEDs Netztaste

\
Hoch \J

Uberpriifen des Akkustands

Die Akkustands-LEDs zeigen an, wie viel Ladung noch Ubrig ist. Drlicken Sie im ausgeschalteten
Zustand einmal die Netztaste. Die Akkustandsanzeige leuchtet auf und zeigt den aktuellen
Akkustand an.

Ein-/Ausschalten

Dricken Sie den Netzschalter einmal kurz und dann noch einmal zwei Sekunden lang, um den Akku
ein- oder auszuschalten.

Akku erwarmen

Manuelles Aufwarmen: Vergewissern Sie sich, dass der Akku ausgeschaltet ist. Halten Sie die Netztaste
fUnf Sekunden lang gedriickt, um den Akku manuell aufzuwarmen.

Wenn sich der Akku aufwarmt, &ndert sich die Helligkeit der Akkustand-LEDs von ausgeschaltet zu
gering, mittel und schlieBlich starkem Leuchten. Der Akku stoppt die Erwdrmung, sobald die Temperatur
8 °C erreicht. Die LED-Anzeigen blinken dann im Uhrzeigersinn, was anzeigt, dass die Akkutemperatur
zwischen 8 °C und 10 °C liegt. Dies halt ungeféhr 20 Minuten an, bevor sich der Akku automatisch
wieder ausschaltet.

Automatisches Aufwarmen: Setzen Sie den Akku in das Fluggeréat ein und schalten Sie das Fluggerat
ein. Wenn die Temperatur des Akkus unter 6 °C und der Akkustand Uber 45 % liegt, warmt sich der
Akku automatisch auf, sodass die Temperatur zwischen 8 °C und 10 °C bleibt.

Hinweis flr niedrige Temperaturen

1. Beim Flugbetrieb in kalten Umgebungen von -20 °C bis 5 °C wird die Akkukapazitat erheblich
reduziert. Es wird empfohlen, den Akku vor dem Gebrauch aufzuwarmen und vollstandig aufzuladen.

2. Die Akkus durfen bei extremer Kalte von weniger als -20 °C nicht verwendet werden.

3. Um die optimale Leistung des Akkus zu gewahrleisten, warmen Sie den Akku auf, bis dessen
Temperatur Uber 8 °C liegt.

4. Die reduzierte Akkukapazitat bei niedrigen Temperaturen verringert die Windwiderstandsfahigkeit des
Fluggerats. Vorsichtig fliegen.

5. Fliegen Sie mit besonderer Vorsicht in extremen Hohen (etwa im Hochgebirge).

6. Die Aufwarmfunktion kann nicht eingeleitet werden, wenn die Akkutemperatur mehr als 6 °C oder
der Akkustand weniger als 45 % betragt.

7. Wenn die Temperatur unter -20 °C liegt, wird ein Kalteschutz ausgeldst und der Akku lasst sich nicht
mehr einschalten. Das Fluggerat beendet den Kalteschutz, sobald die Temperatur des Akkus -15 °C
erreicht.
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Akku aufladen

Laden Sie die Intelligent Flight Battery vor dem ersten Gebrauch vollstéandig auf.
1. SchlieBen Sie das AC-Netzteil an eine Stromquelle an (100 V bis 240 V, 50/60 Hz).
2. Verbinden Sie die Intelligent Flight Battery mit dem Akkuladekabel bei ausgeschaltetem Akku am AC-

Netzteil

3. Beim Laden und Entladen zeigen die Akkustands-LEDs den Fortschritt der Ladung an.

4. Wenn alle Akkustand-LEDs erloschen sind, ist die Intelligent Flight Battery vollstandig aufgeladen.
Trennen Sie das AC-Netzteil, sobald der Akku vollstandig aufgeladen ist. Der Ladevorgang dauert
etwa 1 Stunde 30 Minuten.

A * Laden Sie eine Intelligent Flight Battery NICHT unmittelbar nach dem Flug auf. Mdglicherweise ist der
Akku noch zu warm. Warten Sie, bis er vor dem erneuten Laden auf Raumtemperatur abgekuhlt ist.
* Wenn die Akkuzellentemperatur auBerhalb von 5 °C bis 40 °C liegt, stoppt das AC-Netzteil den
Ladevorgang. Die ideale Ladetemperatur liegt zwischen 22 °C bis 28 °C.

* Die optional erhaltliche Akkuladestation ladt bis zu vier Akkus auf. Besuchen Sie den offiziellen

DJI Online Store flr weitere Informationen.

L=l =

Steckdose

AC-Netzteil Intelligent Flight Battery

Akkustand-LEDs wahrend des Ladevorgangs

LED1 LED2 LED3 LED4
Akkustand-LEDs N N ~ o~
Wahrend des Ladevorgangs 7 N R
Akkustand 0 %~25 % 25 %~50 % 50 %~75 % 75 %~100 %
Akkuschutz
Akkuschutzmechanismus
LED1 | LED2 | LED3 | LED4 Blinkfolge Akkuschutz-Beschreibung
LED2 blinkt zweimal pro Sekunde Uberstrom erkannt
LED2 blinkt dreimal pro Sekunde Kurzschluss erkannt
N LED3 blinkt zweimal pro Sekunde Uberladung erkannt
< LEDS blinkt dreimal pro Sekunde f:j;g‘e’gf Spannung am
LED4 blinkt zweimal pro Sekunde Ladetemperatur ist zu niedrig
LED4 blinkt dreimal pro Sekunde Ladetemperatur ist zu hoch
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Intelligent Flight Battery einsetzen

Setzen Sie die Intelligent Flight Battery in das
Akkufach des Fluggeréts ein. Vergewissern Sie sich,
dass die Intelligent Flight Battery sicher befestigt ist
und dass die Akkuverriegelungen eingerastet sind.

Intelligent Flight Battery entnehmen

Driicken Sie die Akkuverriegelungen an den Seiten der Intelligent Flight Battery, um das Akkufach zu
offnen.

A *Wahrend das Gerét eingeschaltet ist, durfen Sie den Akku NICHT einlegen oder herausnehmen.
* Vergewissern Sie sich, dass der Akku sicher eingesetzt ist.

Gimbal und Kamera
Gimbal

Der auf drei Achsen stabilisierte Gimbal der Mavic 2 Enterprise Advanced ermoglicht eine Stabilisierung
der Kamera, damit Sie Fotos und Videos aufnenmen kdnnen, die nicht verwackelt sind. Der Gimbal hat
einen Neigebereich von -90° bis 30°. Der Pilot kann zudem in die Gimbal-Einstellungen gehen, um den
Gimbal-Modus festzulegen und die automatische Kalibrierung zu aktivieren.

Steuern Sie die Neigung der Kamera, indem Sie das Gimbalrddchen an der Fernsteuerung verwenden.
Rufen Sie alternativ die Liveansicht in DJI Pilot auf. Tippen Sie zum Zentrieren zweimal darauf oder
drlicken Sie auf den Bildschirm, bis ein blauer Kreis erscheint, und ziehen Sie den Kreis nach oben
oder unten, um die Neigung der Kamera zu steuern, und nach links und rechts, um die Ausrichtung des
Fluggerats zu steuern.

Gimbal-Betriebsmodi

Es stehen zwei Gimbal-Betriebsarten zur Verfigung, die sich unter den Kameraeinstellungen in DJI Pilot
einstellen lassen.

Folgemodus: Der Winkel zwischen der Gimbal-Ausrichtung und der Vorderseite des Fluggeréts bleibt
stets konstant.

FPV-Modus: Der Gimbal ist mit den Bewegungen des Fluggeréats synchronisiert und simuliert dadurch
eine Ich-Perspektive.

& * Bei eingeschaltetem Fluggerat darf der Gimbal nicht bertihrt oder gestoBen werden. Zum Schutz des
Gimbals wéhrend des Starts, immer von einem offenen und flachen Boden aus abheben.

* Bei einem ZusammenstoB oder Aufprall kénnen die Prézisionsteile im Gimbal beschadigt werden,
sodass der Gimbal unter Umstanden nicht mehr einwandfrei funktioniert.

* Halten Sie den Gimbal und besonders die Gimbal-Motoren frei von Staub und Sand.

* Es kann ein Gimbal-Motorfehler auftreten, wenn sich das Fluggerat auf unebenem Boden befindet, der
Gimbal blockiert wird oder der Gimbal einer Kollision ausgesetzt war.

* Auf den Gimbal NICHT mit externer Kraft einwirken, nachdem er eingeschaltet wurde. Der Gimbal
darf NICHT zusatzlicher Traglast ausgesetzt werden, da der Gimbal sonst eventuell in seiner Funktion
gestort wird oder dies zu permanenten Motorschéden flhren kann.

* Achten Sie darauf, vor dem Einschalten des Fluggeréts die Gimbal-Abdeckung zu entfernen. Sorgen Sie
auBerdem daflir, dass die Gimbal-Abdeckung angebracht ist, wenn das Fluggerét nicht in Gebrauch ist.

* Beim Flugbetrieb in dichtem Nebel oder bei Bewdlkung kann der Gimbal feucht werden. Dies kann
zu einem vortibergehenden Ausfall flhren. Lassen Sie den Gimbal trocknen, damit er wieder voll
funktionsfahig wird.

28 © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalte



MAVIC 2 ENTERPRISE Advanced Benutzerhandbuch

Kamera

Die Mavic 2 Enterprise Advanced verflgt Uber eine Warmebild- und eine RGB-Kamera, wobei
gleichzeitig langwellige unsichtbare Infrarotstrahlung als auch Bilder im sichtbaren Spektralbereich
erfasst werden. Die RGB-Kamera verwendet einen 1/2-Zoll CMOS-Sensor und unterstitzt einen bis zu
32-fachen Digitalzoom mit einem Fokusbereich von 1 m bis unendlich.

Die Mavic 2 Enterprise Advanced nimmt Video mit einer Aufldsung von bis zu 4K/30fps und Fotos mit
48 MP auf. Die Aufnahmemodi umfassen Einzelaufnahme, Intervall und Panorama.

A * Sorgen Sie daflr, dass Temperatur und Luftfeuchtigkeit fur die Verwendung und Aufbewahrung der
Kamera geeignet sind.
* Reinigen Sie das Objektiv mit einem Linsenreiniger, um Schéden zu vermeiden.
* Die Beluftungsoffnungen an der Kamera dirfen NICHT blockiert sein, denn die dadurch entstehende
Warme kann zu Schaden am Gerét fihren und den Anwender verletzen.

Fotos und Videos speichern

Die Mavic 2 Enterprise Advanced verfligt Uber einen internen Speicher von 24 GB zum Speichern
von Fotos und Videos. Aktivieren Sie den Passwortschutz, um einen sicheren Zugriff auf das Geréat zu
gewahrleisten und die Daten darauf zu schitzen.

DarUber hinaus kann eine microSD-Karte zum Speichern von Fotos und Videos verwendet werden. Es
ist eine microSD-Speicherkarte mit UHS-I Geschwindigkeitsklasse 3 erforderlich, da die hohen Lese-
und Schreibgeschwindigkeiten dieser Karten auch fir Videodaten mit hohen Auflésungen und Bitraten
geeignet sind.

Um Datum und Uhrzeit von Aufnahmen anzuzeigen, 6ffnen Sie die App und aktivieren Sie in den
Kameraeinstellungen ,Zeitstempel und GPS-Info hinzufligen®.

A * Bei eingeschaltetem Fluggerat darf die microSD-Karte nicht entfernt werden. Sonst kann die
microSD-Speicherkarte eventuell beschédigt werden.

* Um die Stabilitdt des Kamerasystems zu gewahrleisten, ist die Dauer einer Videoaufnahme auf
30 Minuten begrenzt.

. UberprUfen Sie die Kameraeinstellungen vor dem Gebrauch, um sicherzustellen, dass diese korrekt
konfiguriert sind.

* Machen Sie vor der Aufnahme wichtiger Fotos oder Videos einige Bilder, um zu testen, ob die
Kamera ordnungsgemas funktioniert.

* Fotos und Videos k&nnen nur bei eingeschalteter Intelligent Flight Battery aus der Kamera exportiert
werden.

* Achten Sie darauf, die Intelligent Flight Battery ordnungsgemaB auszuschalten. Andernfalls werden
lhre Kameraparameter NICHT gespeichert und aufgenommene Videos kdénnen eventuell beschadigt
werden. Beachten Sie, dass DJI, unabhéngig von der Ursache, keine Verantwortung fir die nicht
gelungene Aufzeichnung von Bildern oder Videos Ubernimmt, einschlieBlich einer Aufzeichnung, die
nicht maschinenlesbar ist.

Im ,,Split* Anzeigemodus werden drei Dateien gespeichert.

Anzeigemodus Foto Video

Warmebild RGB + IR RGB + IR
RGB RGB + IR RGB + IR
Split RGB + IR + Split RGB + IR

Video bearbeiten

Die Mavic 2 Enterprise Advanced unterstitzt das MP4-Videoformat und das H.264-Kodierungsformat
sowie die Aufnahme von RGB- und Wérmebildern.
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DJI AirSense

Bemannte Fluggeréate mit ADS-B-Empfanger senden aktiv Flugdaten, einschlieBlich Position, Flugroute,
Fluggeschwindigkeit und Flughdhe. DJI AirSense erhélt die von ADS-B-Transceivern gesendeten Daten
mithilfe eines integrierten Empfangers oder Uber eine Internetverbindung. Mit DJI AirSense ausgestattete
Drohnen kénnen die Position, Richtung und Fluggeschwindigkeit der ADS-B-Transceiver (unterstitzt
Standards 1090 ES und UAT) von bemannten Fluggeraten empfangen, in Echtzeit das Risiko eines
ZusammenstoBes berechnen und eine entsprechende Warnung an den Piloten senden. DJI AirSense
analysiert das potenzielle Kollisionsrisiko durch den Vergleich der eigenen Position mit der des
bemannten Fluggerats und sendet rechtzeitig tber DJI Pilot Warnmeldungen an den Piloten.

DJI AirSense zeigt Angaben zu bemannten Flugzeugen in der Nahe an, um die Flugsicherheit zu
gewahrleisten. Es steuert die Drohne nicht aktiv, um Kollisionen mit sich ndhernden Fluggeraten zu
vermeiden. Fliegen Sie lhr Fluggerat immer in Sichtweite und seien Sie stets vorsichtig. Verringern
Sie die Flughthe, sobald Sie Warnmeldungen erhalten. Beachten Sie, dass DJI AirSense folgende
Einschrankungen aufweist:

1. Es kann nur Nachrichten empfangen, die von bemannten Fluggeraten gesendet werden, die mit
einem ADS-B-Transceiver ausgestattet sind, das dem Standard 1090ES (RTCA DO-260) oder UAT
(RTCA Do-282) entspricht. DJI-Gerate kdnnen keine entsprechenden Funk- oder Warnmeldungen von
bemannten Fluggeraten empfangen, die nicht mit funktionierenden ADS-B-Geraten ausgestattet sind.

2. Wenn sich zwischen einem bemannten Fluggerat und dem DJI-Fluggeréat ein Hindernis oder eine
Stahlkonstruktion befindet, dann kann das System keine ADS-B-Nachrichten von dem bemannten
Flugzeug empfangen und somit auch keine Warnmeldungen an den Piloten senden. Achten Sie
genau auf lhre Umgebung und fliegen Sie stets mit Vorsicht.

3. Warnmeldungen kénnen verzbgert angezeigt werden, wenn DJI AirSense durch Interferenzen aus
der Umgebung gestort wird. Behalten Sie die Umgebung genau im Auge und fliegen Sie mit Vorsicht.

4. Warnmeldungen werden moglicherweise nicht angezeigt, wenn das DJI-Fluggerét seine Position
nicht bestimmen kann.

5. Ist DJI AirSense deaktiviert oder falsch konfiguriert kann es keine von bemannten Fluggeraten gesendeten
ADS-B-Meldungen empfangen und somit auch keine Warnmeldungen an den Piloten senden.

Wenn DJI AirSense die Gefahr einer Kollision erkennt, sendet es basierend auf dem Abstand zwischen
dem bemannten Fluggerat und dem DJI-Fluggerat eine Reihe von Warnmeldungen (sofern die
Verbindung zwischen dem DJI-Fluggerat und der Fernsteuerung stabil ist). Nach Erhalt der ersten
Warnmeldung wird empfohlen, sofort die Flughéhe zu verringern oder eine andere Flugroute zu wahlen,
um eine Kollision zu vermeiden.

Warnungseskalation:

1. Die niedrigste Warnstufe wird ausgelost, wenn ein bemanntes Fluggerat erkannt wird. In DJI Pilot
koénnen bis zu 10 erkannte Fluggerate gleichzeitig angezeigt werden. Behalten Sie diese im Auge,
um die Flugsicherheit zu gewahrleisten.

2. Die mittlere Warnstufe tritt ein, wenn das DJI-Fluggerat nur noch zwei Kilometer von einem
bemannten Fluggerét entfernt ist. Bitte achten Sie darauf, Sicherheitsrisiken zu vermeiden.

3. Die héchste Warnstufe wird erreicht, wenn das DJI-Fluggerat nur noch einen Kilometer von einem
bemannten Fluggeréat entfernt ist. Gehen Sie sofort in den Sinkflug Uber oder andern Sie die
Flugroute, um dem bemannten Fluggerat auszuweichen.

4

Blau: Die erste Warnstufe Gelb: Die zweite Warnstufe Rot: Die dritte Warnstufe
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Modulares Zubehdér
Die Mavic 2 Enterprise Advanced verflgt Uber einen erweiterten Anschluss zur Installation von
kompatiblem, modularem DJI-Zubehdr, das unten aufgeflhrt ist:

M2E-Positionslicht: Hilft bei der Identifizierung des Fluggerats bei Nacht oder in Gebieten mit wenig
Licht.

M2E-Scheinwerfer: Dient zur Fernausleuchtung fir die Suche bei wenig Licht und zur Unterstitzung von
Kameraaufnahmen bei Nacht.

M2E-Lautsprecher: Wird flr weitrdumige Echtzeitibertragungen oder Audiowiedergabe verwendet.

M2EA-RTK-Modul: Unterstitzt NTRIP und erméglicht zentimetergenaue Positionsbestimmung.

M2E-Positionslicht

M2E-Lautsprecher M2EA-RTK-Modul
(nicht im Lieferumfang enthalten)

Verwendung

Das folgende Beispiel zeigt die Installation und Verwendung des modularen Zubehors. Das M2E-
Positionslicht dient als Beispiel.

1. Entfernen Sie die Abdeckung vom erweiterten Anschluss oben auf dem Fluggerét. Stellen Sie sicher,
dass die Abdeckung fur die zukiinftige Verwendung an einem sicheren Ort aufbewahrt wird.

2. Installieren Sie das Positionslicht am Erweiterungssteckplatz des Fluggerats.

3. Ziehen Sie die Schrauben auf beiden Seiten fest, damit das M2E-Positionslicht sicher am Fluggeréat
befestigt ist.

4. Schalten Sie das Fluggerat ein und starten Sie die DJI Pilot App, um das Positionslicht zu verwenden.

Q « Der Landescheinwerfer kann als Positionslicht verwendet werden. Gehen Sie in der App zu den
Einstellungen flr die visuelle Navigation und stellen Sie die Zusatzbodenleuchte auf Positionslicht ein.
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A « Vergewissern Sie sich, dass das Zubehdr korrekt und sicher am Fluggerat befestigt ist, bevor Sie es
verwenden. Andernfalls kénnte es wéahrend des Fluges vom Fluggerat abfallen.
« Richten Sie den Scheinwerfer oder das Positionslicht NICHT direkt auf die Augen von Menschen.
« Verwenden Sie den Lautsprecher NICHT in der Nahe von Personen oder in einem Stadtgebiet,
in denen sich gerduschempfindliche Strukturen befinden, da die Lautstarke zu Verletzungen oder
Gefahren fuhren kann.

Verwendung des RTK-Moduls

RTK aktivieren/deaktivieren

Vergewissern Sie sich vor jeder Verwendung, dass die RTK-Positionsbestimmung aktiviert ist und
der RTK-Servicetyp entweder auf Netzwerk-RTK oder benutzerdefiniertes Netzwerk-RTK eingestellt
ist. Gehen Sie zu Kameraansicht > sse > RTK, um den Servicetyp einzustellen. Ansonsten kann das
Fluggerat nicht starten, wenn keine Differenzdaten verfugbar sind.

Verwendung mit benutzerdefiniertem Netzwerk-RTK

SchlieBen Sie ein Dongle an die Fernsteuerung an oder verwenden Sie die App, um eine Verbindung mit

einem WLAN herzustellen und das benutzerdefinierte Netzwerk-RTK zu nutzen. Ein benutzerdefiniertes

Netzwerk-RTK kann verwendet werden, um die RTK-Basisstation zu ersetzen. Verbinden Sie das

Konto des benutzerdefinierten Netzwerk-RTK mit dem zugewiesenen NTRIP-Server, um Differenzdaten

zu senden und zu empfangen. Lassen Sie die Fernsteuerung eingeschaltet und mit dem Internet

verbunden, wahrend Sie diese Funktion verwenden.

1. Vergewissern Sie sich, dass Fernsteuerung und Fluggerat gekoppelt sind und dass die App auf das
Internet zugreifen kann.

2. Gehen Sie zur Kameraansicht > eee > RTK, um den RTK-Servicetyp auf ,Benutzerdefiniertes
Netzwerk-RTK" einzustellen und die NTRIP-Host-, Port-, Konto-, Passwort- und Einhangepunkt-
Angaben einzugeben.

3. Warten Sie auf die Verbindung zum NTRIP-Server. In den RTK-Einstellungen wird die
Positionsbestimmung des Fluggeréts als FIX angezeigt, um darauf hinzuweisen, dass das Fluggerat
die Differenzdaten aus dem benutzerdefinierten Netzwerk-RTK erhalten und verwendet hat.
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Smart-
Fernsteuerung

In diesem Abschnitt werden die Funktionen
der Fernsteuerung beschrieben,
einschlieBlich Anleitungen zur Steuerung
des Fluggeréats und der Kamera.
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Profil der Smart-Fernsteuerung

Die DJI Smart-Fernsteuerung verwendet DJls Langstrecken-Ubertragungstechnologie OcuSync 2.0,
die eine maximale Ubertragungsreichweite von 10 km und Videotibertragung vom Fluggerat an DJI Pilot
auf einem Mobilgerat mit einer Auflésung von bis zu 720p bietet. Die integrierten Tasten machen
die Steuerung des Fluggerates einfach und die abnehmbaren Steuerknlppel sind praktisch flr das
Verstauen.

In offenem Geldnde ohne elektromagnetische Stérungen erlaubt OcuSync 2.0 VideoUbertragung mit
einer Aufldsung von bis zu 720p, unabhangig von der Flughdhe. Die Fernsteuerung arbeitet sowohl mit
2,4 GHz als auch 5,8 GHz und wahlt automatisch den besten Ubertragungskanal aus.

OcuSync 2.0 reduziert zudem die Latenz auf 120-130 ms. Erreicht wird dies durch eine
leistungsstarkere Hardware in der Drohne, verbesserte Video-Decoding-Algorithmen und optimierte
Ubertragungsverfahren.

Die Smart-Fernsteuerung verflgt Uber einen eingebauten 5,5-Zoll-Bildschirm mit groBer Helligkeit
und mehreren Funktionen wie Bluetooth-Konnektivitdt und GNSS-Satellitenpositionsbestimmung. Die
Fernsteuerung lasst sich zudem per WLAN mit dem Internet verbinden und hat eine Akkulaufzeit von bis
zu 2,5 Stunden.

Bedienung der Smart-Fernsteuerung

Ein- und Ausschalten der Smart-Fernsteuerung
Befolgen Sie die nachstehenden Schritte, um die Fernsteuerung ein- und auszuschalten.

1. Drlcken Sie die Netztaste einmal, um den aktuellen Akkustand zu prifen. Laden Sie die
Fernsteuerung auf, wenn der Akku zu schwach ist.

2. Halten Sie die Netztaste gedriickt, um die Fernsteuerung einzuschalten.

3. Wiederholen Sie Schritt 2, wenn Sie die Fernsteuerung ausschalten méchten.
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Akku aufladen

In der Fernsteuerung sind zwei 18650-Li-lonen-Akkus eingebaut. Laden Sie die Fernsteuerung tber den
USB-C-Anschluss auf.

Ladezeit: ca. 2 Stunden und 15 Minuten (bei Verwendung eines Standard-USB-Netzteils)

Steckdose USB- USB-C-Kabel
100~240V Ladegerat

A « Verwenden Sie zum Aufladen der Fernsteuerung ein offizielles USB-Netzteil von DJI. Wenn kein
offizielles DJI-Netzteil verfUgbar ist, wird die Verwendung eines FCC/CE-zertifizierten USB-Netzteils
mit 12V / 2 A empfohlen.

« Der Akku verliert Ladung, wenn er langere Zeit gelagert wird. Laden Sie den Akku mindestens alle
drei Monate auf, um eine véllige Entladung zu vermeiden.

Bedienung der Kamera
Nehmen Sie Videos und Fotos mit der Fototaste und der Videoaufnahmetaste an der Fernsteuerung
auf.

1. Videoaufnahmetaste
Wenn Sie die Taste einmal drlicken, wird die Videoaufnahme gestartet. Zum Stoppen erneut
dricken.

2. Fokus-/Fototaste
Dient als Ausl6ser fur die Fotokamera-Funktion.

3. Kameraradchen
Drehen Sie das Einstellrad, um den Zoom der Kamera einzustellen.

Bedienung und Steuerung des Fluggerats

Die Steuerknlppel werden verwendet, um die Ausrichtung (Gieren), die Vor-/Rickwartsbewegung
(Nicken), die Flughdhe (Beschleunigung/Schub) und die Links-/Rechts-Bewegung (Rollen) des
Fluggerats zu steuern. Der Steuerknlppelmodus bestimmt die Funktion jeder SteuerknlUppelbewegung.
Es gibt drei vorprogrammierte Modi sowie benutzerdefinierte Modi, die sich in DJI Pilot konfigurieren
lassen. Die Modi sind Modus 1, Modus 2 und Modus 3. Der Standardmodus ist Modus 2. In allen
drei vorprogrammierten Modi schwebt das Fluggeréat konstant auf der Stelle, wenn beide KnUppel
zentriert sind. In den folgenden Abbildungen werden die Funktionen jedes SteuerknUppels in den drei
vorprogrammierten Modi verdeutlicht.
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Modus 1 ‘
Linker SteuerknUppel  vomwsrts | Rechter Steuerkntppel
G i Aufwarts
3 s a5 0
H ‘ ? ® _—
| ¥
4 : ‘
Ruickwérts |
o) ([ | ) (Cem) © \ o
1 Nach links Nach rechts
Links drehen Rechts drehen 1 sohwenken schwenken
Modus 2
Linker SteuerknUppel ' Rechter Steuerkniippel Vormirts
Aufwarts 3 G
&y o N
i @
Al%ts i ‘
i Riickwarts
Links drehen Rechts drehen : t‘ic ZII:::i Nj(‘:h;e'i::‘s
Modus 3
Linker Steuerkntppel Rechter SteuerknUppel
Aufwarts

o

| it
D A @) -
‘% Abwtls

Ruckwarts
‘Links drehen Rechts drehen

Die Abbildung unten erklart, wie die SteuerknUppel verwendet werden. Modus 2 wird als Beispiel
verwendet.

®
$

@@»@‘»

Nach links Nach rechts
schwenken schwenken

Mittelstellung: Die SteuerknUppel sind zentriert.
Bewegen der SteuerknUppel: Die Steuerknippel werden aus der Mittelstellung in eine andere
Position bewegt.
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Fernsteuerung Fluggerat

B k
(Modus 2) (#Zeigt die Bugrichtung an) emerkungen

Durch Bewegen des linken Steuerknilppels
nach oben oder unten &ndert sich die Flughthe
entsprechend.

Steuerknlppel aufwarts = Steigflug,
SteuerknUppel abwarts = Sinkflug.

Je weiter der Steuerknlppel aus der
Mittelstellung bewegt wird, desto schneller
andert das Fluggerat die Flughdhe. Bewegen Sie
den SteuerknUppel stets vorsichtig, um abrupte
und unerwartete Anderungen der Flughdhe zu
vermeiden.

Durch Bewegen des linken Steuerknilppels
nach links oder rechts wird die Ausrichtung des
Fluggerats geandert.

Bewegen Sie den Steuerknippel nach links,
erfolgt eine Drehung des Fluggerats gegen den
Uhrzeigersinn, bewegen Sie den Steuerknippel
nach rechts, erfolgt eine Drehung im
Uhrzeigersinn.

Je weiter der SteuerknUppel aus der
Mittelstellung bewegt wird, desto schneller dreht
sich das Fluggerat.

Bewegt man den rechten Steuerknippel
nach oben oder nach unten &ndert sich der
Nickwinkel des Fluggerats dementsprechend.

Drlcken Sie den Steuerknlppel nach oben,
um vorwarts zu fliegen, und nach unten,
um ruckwarts zu fliegen. Je weiter der
Steuerknlppel aus der Mittelstellung bewegt
wird, desto schneller bewegt sich das Fluggerét.

Wird der rechte SteuerknUppel nach links oder
rechts bewegt, bewegt sich das Fluggerat
seitwarts.

Bewegen Sie den Steuerknippel nach links,
um nach links zu fliegen, bewegen Sie den
SteuerknUppel nach rechts, um nach rechts
zu fliegen. Je weiter der SteuerknUppel aus
der Mittelstellung bewegt wird, desto schneller
bewegt sich das Fluggerat.

A « Halten Sie die Fernsteuerung von Magnetquellen fern, damit sie keinen magnetischen Interferenzen
ausgesetzt ist.
« Es wird empfohlen, die Steuerknippel fir den Transport und zur Aufbewahrung zu demontierten
und in dem daflr vorgesehenen Fach an der Fernsteuerung aufzubewahren, um Beschadigungen zu
vermeiden.

© 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten 37



MAVIC 2 ENTERPRISE Advanced Benutzerhandbuch

Flugmodusschalter

Mit diesem Schalter kdnnen Sie den Flugmodus auswahlen. Wahlen Sie zwischen T-Modus, P-Modus
und S-Modus.

Position Flugmodus
T T-Modus (Stativmodus) - i Position T
P P-Modus N T -
(Positionsbestimmung) : e s Position P
S S-Modus (Sport) ~ =~ Position S

Die Mavic 2 Enterprise wird standardm&Big im P-Modus hochgefahren, unabhéngig davon, auf welcher
Position sich der Schalter an der Fernsteuerung befindet. Um den Flugmodus zu andern, &ffnen Sie die
Kameraansicht in DJI Pilot, tippen Sie auf 3¢ und aktivieren Sie ,Multi-Flugmodus®. Nachdem Sie den
,Multi-Flugmodus* aktiviert haben, stellen Sie den Schalter auf ,P* und anschlieBend auf ,S* oder , T,
um zwischen den Modi zu wechseln.

Rulckkehrtaste

Halten Sie die Rickkehrtaste gedriickt, um die Rickkehrfunktion einzuleiten, bei der das Fluggerat zum
zuletzt aufgezeichneten Startpunkt zurlickkehrt. Wenn Sie die Taste erneut drlicken, wird die Rickkehr
abgebrochen und Sie kénnen das Fluggeréat wieder selbst steuern. Eine ausfiihrliche Beschreibung der
Ruckkehrfunktion finden Sie im Abschnitt ,Automatische Rickkehrfunktion®.

Frei belegbare Tasten

Es gibt drei frei belegbare Tasten auf der Fernsteuerung: C1, C2 und die Bestatigungstaste. Wenn die
Fernsteuerung nicht mit einem Fluggerat verbunden ist, dricken Sie die Bestatigungstaste, um eine
Auswahl zu bestétigen. Wenn die Fernsteuerung mit einem Fluggerat verbunden ist, kann die Taste nicht
zum Bestétigen einer Auswahl verwendet werden. Die Funktion der Taste bei Verbindung mit einem
Fluggerat kann jedoch in DJI Pilot angepasst werden.

Die Funktionen der C1-Taste und der C2-Taste werden in DJI Pilot eingestellt. Die Standardkonfiguration
fir die C1-Taste ist Fokus auf die Bildmitte und die Standardkonfiguration flir die C2-Taste ist
Wiedergabe.
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Optimale Ubertragungsreichweite

Die optimale Ubertragungsreichweite der Smart-Fernsteuerung ist unten dargestellt:

Stellen Sie sicher, dass die Antennen auf das Fluggerét ausgerichtet sind. Die Verbindung zwischen der
Fernsteuerung und dem Fluggerat funktioniert dann optimal, wenn der Winkel zwischen den Antennen
und der Ruckseite der Smart-Fernsteuerung 80° oder 180° betragt.

Beachten Sie, dass die obigen Abbildungen nicht die tatsachlichen Entfernungen zwischen dem Piloten
und dem Fluggerat widerspiegeln und nur als Referenz dienen.

A Es erscheint eine Warnmeldung in DJI Pilot, wenn das Ubertragungssignal schwach ist. Passen
Sie die Antennen an, um sicherzustellen, dass sich das Fluggerat innerhalb der optimalen
Ubertragungsreichweite befindet.

Koppeln der Smart-Fernsteuerung

Wenn die Smart-Fernsteuerung zusammen mit einem Fluggerat gekauft wird, wurde die Fernsteuerung
bereits mit dem Fluggerat verbunden und sie kénnen direkt verwendet werden, nachdem die
Fernsteuerung und das Fluggerat aktiviert wurden. Wenn die Smart-Fernsteuerung und das Fluggerat
separat erworben wurden, flhren Sie die folgenden Schritte aus, um die Fernsteuerung mit dem
Fluggerat zu koppeln.

1. Schalten Sie die Fernsteuerung und das Fluggerat ein.

2. Dricken Sie gleichzeitig die frei belegbaren Tasten C1, C2 und die Videoaufnahmetaste. Die Status-
LED blinkt blau und die Fernsteuerung gibt zwei Signaltdne aus, um anzuzeigen, dass die Kopplung
gestartet wurde.

3. Drlicken Sie die Kopplungstaste am Fluggerat. Die Status-LED der Fernsteuerung leuchtet grin,
wenn die Kopplung erfolgreich hergestellt wurde.

Q « Stellen Sie sicher, dass sich die Fernsteuerung wéhrend des Koppelns in einem Radius von 0,5 m
vom Fluggerét befindet.
« Stellen Sie sicher, dass die Fernsteuerung mit dem Internet verbunden ist, wenn Sie sich mit einem
DJI-Konto anmelden.
» Weitere Kopplungsmethoden finden Sie unter www.dji.com/smart-controller/downloads, wo Sie
auch das Benutzerhandbuch fur die DJI Smart-Fernsteuerung herunterladen kénnen.

A « Laden Sie die Fernsteuerung vor jedem Flug vollstandig auf.
« Wenn die Fernsteuerung eingeschaltet ist und 5 Minuten lang NICHT benutzt wird, ertdnt ein
Alarmsignal. Nach 10 Minuten schaltet sie sich automatisch ab. Bewegen Sie die Steuerkntppel,
um den Alarm abzubrechen.
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A « Sorgen Sie daflr, dass die Antennen der Fernsteuerung ausgefaltet und korrekt ausgerichtet sind,
damit eine optimale Ubertragungsqualitat gewahrleistet ist.

« Wenn die Fernsteuerung beschédigt ist, muss sie repariert oder ersetzt werden. Durch Schaden an
der Antenne wird die Leistung der Fernsteuerung stark beeintréchtigt.

« Der Akku muss alle drei Monate mindestens einmal vollstandig aufgeladen werden, um den
Akkuzustand aufrechtzuerhalten.

Beschreibung der Status-LED und Akkustand-LEDs

Die Akkustandsanzeige zeigt den Akkustand der Fernsteuerung an. Die Status-LED zeigt den
Verbindungsstatus und Warnungen fur Steuerkntppel, niedrigen Akkustand und eine zu hohe

Temperatur an.

Status-LED

Akkustandsanzeige

Status-LED

Leuchtet durchgehend rot
Leuchtet durchgehend griin
Blinkt blau

Blinkt rot

Blinkt gelb

Blinkt tUrkis

Leuchtet durchgehend blau
Leuchtet durchgehend gelb

Beschreibung

Die Fernsteuerung ist nicht mit einem Fluggerét verbunden.
Die Fernsteuerung ist mit dem Fluggerat gekoppelt.

Die Fernsteuerung koppelt sich mit dem Fluggerat.

Die Temperatur der Fernsteuerung ist zu hoch oder der Akkustand des
Fluggerats zu niedrig.

Der Akkustand der Fernsteuerung ist zu niedrig.
SteuerknUppel sind nicht zentriert.
Die Firmware der Fernsteuerung wurde erfolgreich aktualisiert.

Die Aktualisierung der Firmware der Fernsteuerung ist fehlgeschlagen.

Akkustandsanzeige Akkustand

C X NN
OX N N

75 %~100 %
50 %~75 %
25 %~50 %

OO0 @
OO0 @

0 %~25 %
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Warntone der Smart-Fernsteuerung

Die Smart-Fernsteuerung vibriert und/oder piept, wenn eine Warnmeldung angezeigt wird. Wenn
der Fehler mit dem Fluggerat oder dem Flugstatus zusammenhéngt, piept die Fernsteuerung
und die Status-LED leuchtet durchgehend griin. Wenn der Fehler mit der Smart-Fernsteuerung
zusammenhangt, wird eine Warnmeldung auf dem Bildschirm der Fernsteuerung angezeigt.

Um das Piepen zu deaktivieren, schalten Sie die Fernsteuerung ein, tippen Sie auf (= und dann auf £,
und deaktivieren Sie die Benachrichtigungslautstarke.
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DJI Pilot App

Dieser Abschnitt beschreibt die
Hauptfunktionen der DJI Pilot App.
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DJI Pilot App

DJI Pilot wurde speziell fir Unternehmenskunden entwickelt und bietet zwei Flugtypen. Der manuelle
Flug integriert eine Vielzahl von professionellen Funktionen, die das Fliegen einfach und intuitiv machen.
Der Einsatzflug untersttitzt die Flugplanung und erméglicht Ihnen die automatische Steuerung der

Drohne, wodurch Ihr Arbeitsablauf viel einfacher und effizienter wird.

PILGT

Manual Flight g 4> Mission Flight

* MAVIC 2 ENTERPRISE ADVANCED

DUAL @
Manueller Flug
Kameraansicht
Tippen Sie zum Aufrufen der Kameraansicht auf ,Manueller Flug“.
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

S )

=1 123456
5 o0 | 123456
,2.122,274800

21 20

14
15
16
17
18
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Systemstatus-Leiste
m Flug GPS) Zeigt den Flugstatus des Fluggerats sowie verschiedene Warnmeldungen an.

Hinderniserkennungsstatus

——— . Wenn sich das Fluggerét in der Nahe von Hindernissen befindet, werden rote Balken
angezeigt. Wenn sich die Hindernisse im Erfassungsbereich befinden, werden orangefarbene
Balken angezeigt. Wenn sich keine Hindernisse im Erfassungsbereich befinden, werden graue
Balken angezeigt.

Akkustandsanzeige

——o——o : Die Akkustandsanzeige zeigt dynamisch den jeweils aktuellen Akkustand an. Die
Farbbereiche an der Akkustandsanzeige geben die erforderliche Restkapazitat zur Ausflihrung der
verschiedenen Funktionen an.

Flugmodus

38 : Der Text neben diesem Symbol zeigt den aktuellen Flugmodus an. Tippen Sie hierauf, um
die Einstellungen der Fernsteuerung zu konfigurieren. Mit diesen Einstellungen kdnnen Sie die
Flugbeschrankungen andern und Verstarkungswerte einstellen.

DJI AirSense-Status

F9 1 Zeigt Informationen zu in der Nahe befindlichen bemannten Fluggerédten an, um die
Flugsicherheit zu gewahrleisten, einschlieBlich der Entfernung zwischen DJI-Fluggerat und
bemanntem Fluggerat. DJI AirSense wird Piloten dazu auffordern, zu landen, wenn Fluggerate in
der Néhe erkannt werden.

GPS-Signalstarke

ll ; Zeigt die aktuelle GPS-Signalstarke an. WeiBe Balken zeigen an, dass die GPS-Signalstarke
ausreichend ist.

Status der Sichtsensoren

{2 Zeigt den Status aller Sichtsensoren an. Das griine Symbol zeigt an, dass der entsprechende
Sichtsensor verfligbar ist, das rote Symbol wiederum, dass er nicht verfugbar ist. Tippen Sie auf
das Symbol ,Einstellungen” und aktivieren oder deaktivieren Sie die Funktionen der Sichtsensoren.

Fernsteuerungssignal

&l : Zeigt die Signalstarke der Fernsteuerung an. Das Symbol blinkt, falls wahrend des Fluges
Stérungen erkannt werden. Die Stérungen haben keinen Einfluss auf den Betrieb oder das
allgemeine Flugerlebnis, sofern keine zusétzlichen Warnmeldungen erscheinen.

Signalstérke des HD-Videolinks

HD.ul : Zeigt die Signalstéarke des HD-Video-Downlinks zwischen dem Fluggerat und der
Fernsteuerung an. Das Symbol blinkt, falls wéhrend des Fluges Stérungen erkannt werden. Die
Stérungen haben keinen Einfluss auf den Betrieb oder das allgemeine Flugerlebnis, sofern keine
zusatzlichen Warnmeldungen erscheinen.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Akkueinstellungen

fA61%: Zeigt den aktuellen Akkustand an. Tippen Sie hierauf, um die Akkudaten aufzurufen, die
verschiedenen Schwellenwerte flir die Akku-Warnmeldungen einzustellen und den Verlauf der Akku-
Warnmeldungen einzusehen.

Allgemeine Einstellungen
e e e Tippen Sie hierauf, um das MenU ,Allgemeine Einstellungen” aufzurufen und die MaBeinheiten
einzustellen, den Livestream zu aktivieren/deaktivieren und mehr.

Anzeigemodus
Tippen Sie hierauf, um zwischen den Anzeigemodi "RGB", "IR' und "Split" zu wechseln.

RGB-Modus: Zeigt nur das Bild der RGB-Kamera an.
IR-Modus: Zeigt nur das Bild der Infrarot-Warmebildkamera an.

Split-Modus: Zeigt das Bild von Infrarot- und Sichtkamera nebeneinander an. Spot- und
Bereichsmessung stehen nur im IR-Modus zur Verfigung.

Kameraeinstellungen

Tippen Sie hierauf, um die Foto- und Videoeinstellungen aufzurufen. Tippen Sie auf & ,
um Fotoeinstellungen wie Fotomodus und Bildformat zu konfigurieren. Tippen Sie auf Il ,
um Videoeinstellungen wie BildgréBe und Videoformat zu konfigurieren. Tippen Sie auf A ,
um Einstellungen fur Bildtext, Rasterlinien, Rahmenausleger-LEDs, Temperaturalarm,
Verstérkungsmodus und mehr zu konfigurieren.

Umschalten zwischen Foto/Video
E)' : Tippen Sie hierauf, um zwischen Foto- und Videomodi umzuschalten.

Gimbal-Regler
— : Zeigt den Gimbal-Neigungswinkel an.

Ausléser/Aufnahme-Taste

@/ @ : Tippen Sie hierauf, um ein Foto zu machen oder Video aufzuzeichnen. Bei der
Videoaufzeichnung wird ein Auslésersymbol auf dem Bildschirm angezeigt. Tippen Sie auf das
Symbol, um wahrend der Videoaufzeichnung ein Foto zu machen.

Zoom-Menu

a) RGB-Modus: Stellen Sie den Zoom-Faktor der RGB-Kamera durch Antippen oder Ziehen von
CEmmen cin,

b) IR-Modus: Tippen Sie auf e, um den Zoom-Faktor der Warmebildkamera einzustellen.

¢) Split-Modus: Tippen Sie auf e, um den Zoom-Faktor der Sicht- und Warmebildkamera
gleichzeitig einzustellen.

Dartber hinaus lasst sich auch die Fernsteuerung zur Einstellung des Zooms verwenden.

Album
[» ] : Tippen Sie hierauf, um Fotos und Videos direkt nach der Aufnahme als Vorschau anzusehen.

Parametereinstellungen
;—°§ : Tippen Sie hierauf, um die Belichtungswerte einzustellen.

Flugtelemetrie
D 30 m : Distanz zwischen dem Fluggerat und dem Startpunkt.

H 10,0 m : Hohe Uber dem Startpunkt.
HS 10,0 m/s : Horizontale Geschwindigkeit des Fluggerats.
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21.

22.

23.

24.

25.
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VS 2,0 m/s : Vertikale Geschwindigkeit des Fluggerats.

N 010°: Ausrichtung und Winkel des Fluggerats.

@ 113,95, 22,54 Koordinaten: Langen- und Breitengrad des Fluggerats.

10:15 : Zeigt die verbleibende Kapazitat oder Aufnahmedauer des internen Speichers an.
EX 12:45 : Zeigt die verbleibende Kapazitat oder Aufnahmedauer der microSD-Karte an.

Karte
Tippen Sie hierauf, um die Karte anzuzeigen.

Zeit- und GPS-Informationen
Zeigt das aktuelle Datum, die Uhrzeit sowie den Langen- und Breitengrad des Fluggerats an. Nur
im RGB-Modus verfligbar.

Zubehor

Zeigt das angeschlossene Zubehor an, wie etwa Positionslicht, @ Scheinwerfer €= oder
Lautsprecher 4. Tippen Sie hierauf zum Einstellen oder Verwenden.

Einstellung der Gimbal-Orientierung

& Tippen Sie hierauf, um die Gimbal-Ausrichtungsanpassung auf Gimbal-Zentrierung, Gimbal-
Gierzentrierung, Gimbal-Gieren nach unten oder Gimbal nach unten einzustellen.

Zurtick
&t : Tippen Sie hierauf, um zum Hauptmen(i zuriickzukehren.
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IR-Ansicht

iy In-Flight (GPS)

VISIBLE

0502 m 1H120m 9 123456
HS160m/s V.S 240m/s * [EH 123456
9 +147.498992, - 122.274800

1. Palette
(: Die Mavic 2 Enterprise Advanced bietet eine Vielzahl von Farbpaletten. Unterschiedliche
Farben werden verwendet, um Temperaturunterschiede im Warmebild anzuzeigen, was mit
Graustufenintensitat zusammenhangt. Der Temperaturbereich des Bildes wird 256 Farbstufen
zugeordnet und im 8-Bit-JPEG- oder MP4-Format angezeigt. Die folgende Tabelle zeigt alle

Palettenoptionen.
weis heit || GGG
Fuigurit [
Cieenrot [
HeiBes Eisen | NEG_G_GE |
Medizinisch [ T
Arktisch [ NN B
Regenbogen 1 [N NN R
Regenbogen 2 [ G |
Faroton || D R |
Schwarz heil _

2. FFC-Kalibrierung
Tippen Sie auf diese Schaltflache, um die FFC-Kalibrierung im IR-Modus zu aktivieren. Die FFC-
Kalibrierung dient zur Optimierung der Bildqualitat, wobei der Bildschirm kurzzeitig einfrieren kann.

3. Temperaturmessung
Tippen Sie hierauf, um die Temperaturmessung zu aktivieren. Im IR-Modus stehen Spot- und
Bereichsmessung zur Verfligung. SchlieBen Sie die Flachenmessung, um die Temperaturmessung
zu beenden.

a) Spotmessung: Die Temperatur einer beliebigen Position in einem Bild kann gemessen werden.
Weitere Informationen zur Messgenauigkeit finden Sie in den technischen Daten.
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b) Bereichsmessung: Ziehen Sie einen Bereich innerhalb des Temperaturmessbereichs auf den
Bildschirm. Es werden die Durchschnitts-, Minimal- und Maximaltemperatur sowie deren
entsprechenden Positionen in diesem Bereich angezeigt.

Die Genauigkeit der Temperaturmessung wird von verschiedenen Faktoren beeinflusst:

a) Remission von Objekten — glanzende Metalle mit hoher Remission reflektieren mehr
Hintergrundstrahlung und fuhren zu einer geringeren Genauigkeit, wahrend bei Objekten mit
matten Oberflachen eine hohere Genauigkeit erzielt wird.

o

Temperatur der Hintergrundstrahlung — Sonnenlicht hat einen groBen Einfluss auf die
Temperaturmessgenauigkeit und die Infrarot-Warmebildkamera sollte vor direktem oder
reflektiertem Sonnenlicht geschitzt werden.

o

Lufttemperatur und Luftfeuchtigkeit — Temperatur und Luftfeuchtigkeit wurden vor der
Auslieferung kalibriert, aber manche Temperaturmessfehler sind unvermeidlich. Extreme
Temperaturen oder hohe Luftfeuchtigkeit beeintrachtigen die Messgenauigkeit.

et

Entfernung zwischen der Kamera und dem Objekt — die bei der Kalibrierung verwendete
Standardentfernung betragt 5 m und die Temperaturmessung ist bei dieser Entfernung am
genauesten. Abweichungen von dieser Entfernung verringern die Genauigkeit.

o

Emissionsgrad von Objekten — der Emissionsgrad eines Objekts beeinflusst die Genauigkeit der
Temperaturmessung. Im Allgemeinen steigt die Genauigkeit proportional zum Emissionsgrad.
Der Emissionsgrad wird durch Faktoren wie das Material, die Rauheit und den Oxidationsgrad
der Objektoberflache beeinflusst.

& * Bei der Messung eines 5 m entfernten Schwarzkdrpers im Modus ,Hohe Verstarkung“ bei
Windstille und einer Raumtemperatur von 25 °C erzielt die Kamera eine Genauigkeit von bis zu
+2 °C bzw. £2 % (je nachdem, welcher Wert gréBer ist). Da der Emissionsgrad verschiedener
Objekte variiert, entspricht dieses Messergebnis nur der Genauigkeit fir den getesteten
Schwarzkdrper und dient lediglich als Referenz.

Sichtfeld der RGB-Kamera
U 1: das Sichtfeld der RGB-Kamera im IR-Modus. Das Sichtfeld &ndert sich, wenn der Zoom der
RGB-Kamera verandert wird.
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Einsatzflug

Einflhrung

Tippen Sie hier, um die Einsatzbibliothek aufzurufen. Zeigt erstellte Flugrouten bzw. die letzten
Wegpunktflige, Kartierungs- oder Schragbild-Fotografie-Einsatze an. Kartierungs- und Schrégbild-
Fotografie-Einsatze werden mit der App erstellt und Wegpunktflige lassen sich durch Wegpunkt-
Setzung bzw. Liveeinsatz-Aufzeichnung erstellen.

Oblique Linear Flight
Mission

Waypoint Mapping

Verwenden Sie das Setzen von Wegpunkten, um eine Route zu erstellen, indem Sie editierbare
Wegpunkte auf der Karte eingeben. Verwenden Sie Liveeinsatz-Aufzeichnung, um eine Route zu
erstellen, indem Sie die Positionsdaten der Route aufzeichnen.

Set Waypoints Live Mission
Rec
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Wegpunkte einstellen

Tippen Sie auf ,Route erstellen”, dann auf ,Wegpunkt-Flug“ und anschlieBend auf ,Wegpunkte
einstellen”, um eine neue Flugroute zu erstellen und die Wegpunkte zu bearbeiten.

a | Q | ?fé‘ [ ‘ ﬁ Flight Route Name

—= =7 7. |
o :

Select Aircraft

\ Display Altitude/Height
9 — +, 54.8m %
Height Altitude

Distance Estimated Time =~ Waypoints Photos

8 193.2m 12m28s 5

Tippen Sie auf die Karte, um Wegpunkte hinzuzufligen und Routen- und Wegpunkt-Einstellungen zu
bearbeiten.

1.

50

Point of Interest (POI)

o : Tippen Sie hierauf, um POI zu aktivieren. Ein POl wird auf der Karte angezeigt und kann zur
gewlnschten Position gezogen werden. Wenn POI aktiviert ist, kann das Gieren des Fluggeréats auf
POI zentriert werden, sodass die Front des Fluggerats beim Einsatz auf den POI zeigt. Tippen Sie
erneut auf dieses Symbol, um POI zu deaktivieren.

. Ruckwartsroute

‘Eﬁe . Tippen Sie hierauf, um den Start- und Endpunkt zu wechseln und so die Flugroute
umzukehren. S kennzeichnet den Startpunkt.

. Wegpunkte I6schen

€ : Tippen Sie hierauf, um alle gesetzten Wegpunkte zu [schen.

. Ausgewahlten Wegpunkt I6schen

@ : Tippen Sie hierauf, um den ausgewahlten Wegpunkt zu I6schen.

. Parameterliste

Bearbeiten Sie den Routennamen, legen Sie den Fluggerattyp als Mavic 2 Enterprise Advanced fest
und konfigurieren Sie Gimbal und Kamera.

. Routeneinstellungen

Die Einstellungen werden auf die gesamte Route angewendet, einschlieBlich Abschlussaktion,
Gimbalsteuerung, Fluggeschwindigkeit, Flughthe und Gieren.

. Wegpunkteinstellungen

Wahlen Sie einen Wegpunkt aus und stellen Sie die Wegpunktparameter ein. Tippen Sie auf < oder >, um
zum vorherigen oder nachsten Wegpunkt zu wechseln. Die Einstellungen werden auf den ausgewahlten
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Wegpunkt angewandt, inkl. Fluggeratgeschwindigkeit, Hohe, Gieren, L&ngen- und Breitengrad sowie
Wegpunkttyp und -aktion.

8. Einsatzinformationen

Zeigt die Flugdistanz, die geschétzte Flugzeit, die Anzahl der Wegpunkte, die Anzahl der Fotos sowie
Langen- und Breitengrad an.

9. Ausfiihren

: Tippen Sie hierauf, um die Einstellungen und den Status des Fluggeréts in der Popup-
Checkliste zu Uberprifen. Tippen Sie auf ,Flug starten®, um den Einsatz auszufUhren.

10. Speichern

B  : Tippen Sie hierauf, um die aktuellen Einstellungen zu speichern.

Wegpunkt-Bearbeitung

20 % O 0 . e i elel»

Distance Estimated Time  Waypoints Photos

193.2m 12m28s 5 10

Offnen Sie die Einsatzbibliothek, wahlen Sie eine erstellte Flugroute und tippen Sie auf 7, um die
Flugroute zu bearbeiten.
1. Informationen zu Flugbeschréankungen
ﬂ : Tippen Sie hierauf, um Flugbeschrankungen anzuzeigen.
2. Standort
@ : Tippen Sie hierauf, um die Karte auf die Position des Fluggerats zu zentrieren.
3. Kartensperre

¢, : Die Kartenaustrichtung ist standardmaBig so fixiert, dass sich Norden oben auf der Karte
befindet. Tippen Sie hierauf, um die Kartendrehung zu erméglichen. Halten Sie zwei Finger auf die
Karte und drehen Sie sie, um die Ausrichtung anzupassen.

4. Kartenmodus

Q : Tippen Sie hierauf, um zwischen Standard- und Satellitenmodus zu wechseln.
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5. Bildschirm I6schen

& : Tippen Sie hierauf, um die auf der Karte angezeigte aktuelle Flugroute zu I6schen.

Liveeinsatz-Aufzeichnung

M eps T Wi Gl HDGl A
Nz

Shutter  EV
1/1000 0

=3 123456
i 123456
122.274800

1. Tippen Sie auf C1, um einen Wegpunkt hinzuzuflgen.
2. Gesamtanzahl der Wegpunkte.

3. Tippen Sie hierauf, um die Karte zur Bearbeitung aufzurufen. Tippen Sie auf 8 , um die aktuellen
Einstellungen zu speichern und die Flugroute zu erstellen.
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Album

@ Single Shot (3 photos)

Tippen Sie hierauf, um Fotos und Videos anzuzeigen, welche auf einem Mobilgerat gespeichert werden
kénnen.

Wenn Sie ein Foto oder Video speichern, variiert das Format je nach Anzeigemodus. Weitere

Informationen finden Sie im Abschnitt ,Fotos und Videos speichern®. Tippen Sie auf ' @i Single Shot (3 photos)
um zwischen den Foto- oder Videoaufnahmen zu wechseln.

© 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten 53



Flug

Dieser Abschnitt enthalt Informationen
zum Thema Flugsicherheit und
Flugeinschrankungen.

54 © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten



Flug

Sobald die Flugvorbereitungen abgeschlossen sind, empfehlen wir, dass Sie lhre Flugtechniken
verfeinern und das sichere Fliegen Uben. Stellen Sie sicher, dass alle Fllige in einem offenen Bereich
durchgefiihrt werden. Die Flughdhe ist auf 500 m begrenzt. Dieses Limit DARF NICHT Uberschritten
werden. Bitte halten Sie sich streng an die ortlichen Gesetze und Vorschriften. Lesen Sie vor dem
Fliegen unbedingt den Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften fir die Mavic 2 Enterprise
Serie, damit Sie die Sicherheitshinweise verstehen.

Anforderungen an die Flugumgebung

1. Betreiben Sie das Fluggeréat nicht bei widrigen Wetterverhaltnissen, z. B. bei Windgeschwindigkeiten
Uber 10 m/s, Schnee, Regen und Nebel.

2. Fliegen Sie nur in offenen Bereichen. Hohe Gebaude und Bauten aus Stahl oder anderen Metallen
koénnen den Bordkompass und das GPS-System stéren.

3. Vermeiden Sie Fliige Uber Menschenmengen, Hochspannungsleitungen, Baumen und Gewassern
und weichen Sie Hindernissen aus.

4. Senken Sie das Risiko durch Stérsignale, indem Sie Bereiche mit erhohter elektromagnetischer
Strahlung meiden, z. B. Bereiche in der Nadhe von Stromleitungen, Basisstationen,
Umspannungsstationen und Sendemasten.

5. Die Leistung von Fluggerét und Akku ist abhangig von Umgebungsbedingungen wie der Luftdichte
und der Temperatur. Ab einer Flughdhe von 6.000 m Uber dem Meeresspiegel werden die Funktionen
von Akku und Fluggerat moglicherweise beeintrachtigt. Fliegen Sie deshalb auBerst vorsichtig.

6. Das Fluggerat kann in Polarregionen kein GPS verwenden. Verwenden Sie die abwarts gerichteten
Sichtsensoren, wenn Sie in solchen Bereichen fliegen.

Flugbeschrankungen und GEO-Zonen

Halten Sie beim Fliegen lhres Fluggerats alle Gesetze und Vorschriften ein. Flugbeschrankungen
sind standardmaBig aktiviert, um den Piloten dabei zu unterstitzen, dieses Produkt sicher und
gesetzeskonform zu nutzen. Zu den Flugbeschrénkungen gehdéren unter anderem Flughdhen-,
Flugentfernungs- und GEO-Zonen-Grenzen.

Im P-Modus ist der Flugbetrieb aus Sicherheitsgriinden in Héhe und Radius sowie durch GEO-Zonen
eingeschrankt.

Flughdhen- und Flugdistanzbegrenzungen

Flughéhen- und Flugdistanzbegrenzungen lassen sich in DJI Pilot einstellen. Die Einstellung fir die
maximale Flughthe darf 500 m nicht Ubersteigen. Basierend auf diesen Einstellungen fliegt das
Fluggerat in einem eingeschrankten Zylinder, wie unten dargestellt.

/— Max. Radius
Max. Flughthe X madl

— Startpunkt

Flughoéhe des Fluggeréts beim {|.-
Einschalten ~ N\~
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GPS-Signal stark G ------- Blinkt griin
Flugbeschrankungen DJI Pilot App
Die Flughdhe des Fluggerats

Status-LED des Fluggeréts

Max. ) darf den Vorgabewert nicht Waml.J.ng: Ma).(' =
Flughdhe . . Flughdhe erreicht.
Uberschreiten.
Max. Die Flugdistanz muss innerhalb Warngng: Blinkt schnell rot R -+ wenn
) o Flugdistanzgrenze h
Radius des max. Radius liegen. . nahe der Radiusgrenze.
erreicht.
GPS-Signal schwach Y ------ blinkt gelb
« ] Status-LED des
Flugbeschrankungen DJI Pilot App Fluggerats
Bei schwachem GPS-Signal und
aktivierten abwarts gerichteten
Sichtsensoren ist die Hohe auf
Max. 5 m begrenzt. Warnung: Max. Flughéhe

Flughdhe  Bei schwachem GPS-Signal und ~ erreicht.
deaktivierten abwarts gerichteten
Sichtsensoren ist die Hohe auf
30 m begrenzt.

Max.

Radius Keine Fluggrenze

A * Wenn das Fluggerat eine der Grenzen erreicht, kann der Pilot das Fluggerat zwar noch steuern,
aber nicht noch weiter in die entsprechende Richtung fliegen. Wenn das Fluggerat den max. Radius
verlasst, kehrt es automatisch in den zulassigen Bereich zuriick, sofern das GPS-Signal stark genug

ist.

« Fliegen Sie aus Sicherheitsgrinden nicht in der Nahe von Flughafen, SchnellstraBen, Bahnhdfen,
Bahnstrecken, Stadtzentren oder &hnlichen sicherheitskritischen Bereichen. Behalten Sie das

Fluggeréat beim Fliegen stets im Blick.

GEO-Zonen

Alle GEO-Zonen sind auf der offiziellen DJI Webseite unter www.dji.com/flysafe aufgefihrt. GEO-
Zonen sind in verschiedene Kategorien unterteilt und umfassen unter anderem Orte wie Flughéfen
und Flugbereiche, wo bemannte Flugzeuge in niedriger Hohe geflogen werden; Staatsgrenzen sowie

sensible Standorte wie etwa Kraftwerke.
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Checkliste fir die Flugvorbereitung

1. Stellen Sie sicher, dass die Fernsteuerung, das Mobilgerat und die Intelligent Flight Battery
vollsténdig aufgeladen sind.

. Stellen Sie sicher, dass die Intelligent Flight Battery und die Propeller sicher montiert sind.

. Vergewissern Sie sich, dass die Arme des Fluggerats und Propeller ausgeklappt sind.

. Stellen Sie sicher, dass der Gimbal und die Kamera ordnungsgeman funktionieren.

. Stellen Sie sicher, dass nichts die Motoren blockiert und diese ordnungsgeméB funktionieren.

. Vergewissern Sie sich, dass DJI Pilot erfolgreich mit dem Fluggeréat verbunden ist.

. Achten Sie darauf, dass alle Kameraobjektive und Sensoren sauber sind.

. Vergewissern Sie sich, dass sdmtliches Zubehor korrekt und sicher am Fluggerét befestigt ist, bevor
Sie es verwenden.

9. Verwenden Sie ausschlieBlich DJI-Originalteile oder von DJI zertifizierte Teile. Nicht zugelassene
Teile oder Teile von Herstellern, die nicht von DJI zertifiziert wurden, kénnen Systemstérungen
verursachen und die Sicherheit beeintrachtigen.

0N O WN

Motoren starten/stoppen

Motoren starten

Ein Steuerknlppel-Kombinationsbefehl (Combination Stick Command, CSC) wird durchgeftihrt, um die
Motoren zu starten. Driicken Sie beide Hebel schrég in die inneren oder duBeren unteren Ecken, um
die Motoren zu starten. Sobald die Motoren beginnen, sich zu drehen, lassen Sie beide Steuerknippel

gleichzeitig los.
Y
®
C%@

@ ®l> o0 @>

Es gibt zwei Methoden, die Motoren zu stoppen.

Methode 1: Halten Sie nach der Landung des Fluggerats den Schub-Steuerknlppel nach unten
gedrUckt. Die Motoren stoppen nach drei Sekunden.

Methode 2: Wenn das Fluggerat gelandet ist fihren Sie den Steuerknlppel-Kombinationsbefehl (CSC)
durch, wie beim Starten der Motoren (siehe oben). Die Motoren stoppen sofort. Sobald die Motoren
gestoppt haben, lassen Sie beide Steuerknlppel los.

Motoren stoppen

Methode 1 Methode 2

Motoren wéhrend des Fluges stoppen

Wenn die Motoren wahrend des Fluges gestoppt werden, dann stlrzt das Fluggerat ab. Die Motoren
durfen wahrend des Fluges nur in einem Notfall gestoppt werden, wie z. B. bei einem ZusammenstoB,
einem blockierten Motor oder wenn das Fluggerat auBer Kontrolle geréat, sich in der Luft Uberschlagt
bzw. sehr schnell aufsteigt oder absinkt. Zum Ausschalten der Motoren wéhrend des Fluges missen
Sie denselben Steuerknippel-Kombinationsbefehl wie beim Starten der Motoren ausflhren.
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Testflug

Start-/Landeverfahren

1.

Stellen Sie das Fluggerét auf einer freien, ebenen Flache so ab, dass die Status-LEDs des Fluggerats
in lIhre Richtung zeigen.

2. Schalten Sie die Fernsteuerung und das Fluggerat ein.
3. Starten Sie DJI Pilot und 6&ffnen Sie die Liveansicht.

4. Warten Sie, bis die Status-LEDs des Fluggerats grin blinken, wodurch angezeigt wird, dass der

Startpunkt aufgezeichnet wurde und man nun sicher Fliegen kann.

5. Bewegen Sie zum Abheben den Schub-SteuerknUppel langsam nach oben.

6. Verweilen Sie zum Landen im Schwebeflug Uber einer ebenen Oberflache und ziehen Sie den Schub-

SteuerknUppel sanft nach unten, um die Flughdhe zu verringern.

. Halten Sie nach der Landung den Schub-SteuerknlUppel ganz nach unten, bis die Motoren zum

Stillstand kommen.

. Schalten Sie die Intelligent Flight Battery vor der Fernsteuerung aus.

Vorschlage und Tipps flr Videoaufnahmen

1.

o A~ W N

Die Checkliste fur die Flugvorbereitung ist darauf ausgelegt, Sie zu unterstltzen, damit Sie sicher
fliegen und daftir zu sorgen, dass Sie wahrend des Flugs Videos aufnehmen kénnen. Gehen Sie vor
jedem Flug die gesamte Checkliste fur die Flugvorbereitung durch.

. Wahlen Sie in DJI Pilot den Gimbal-Betriebsmodus aus.

. Zeichnen Sie Videos nur im P-Modus oder T-Modus auf.

. Fliegen Sie NICHT bei schlechten Wetterbedingungen, wie etwa bei Regen oder Wind.

. Wahlen Sie die Kameraeinstellungen, die lhren Anforderungen am besten gerecht werden. Die

Einstellungen umfassen das Fotoformat und die Belichtungskorrektur.

. Fihren Sie Testfluige durch, um Flugrouten aufzustellen und um eine Vorschau von Aufnahmen zu

erstellen.

. Dricken Sie die SteuerknUppel vorsichtig, um die Bewegungen des Fluggerats reibungslos und

stabil zu halten.

Zur eigenen Sicherheit und zur Sicherheit anderer Personen in der Nahe ist es wichtig,
die grundlegenden Flugrichtlinien zu verstehen.

Vergessen Sie vor allem NICHT, den Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften
zu lesen.
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Technische Daten

Fluggerat
Startgewicht (ohne Zubehor)

Max. Startgewicht

Abmessungen

Diagonale Lénge

Max. Steiggeschwindigkeit

Max. Sinkgeschwindigkeit

Hochstgeschwindigkeit
Max. Flughdhe
Max. Flugzeit

Max. Windwiderstandsfahigkeit

Max. Neigungswinkel
Max. Winkelgeschwindigkeit

Betriebstemperatur
GNSS
Schwebegenauigkeit

Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

Interner Speicher

909 g
1100 g

Gefaltet: 214 x 91 x 84 mm
Ausgefaltet: 322 x 242 x 84 mm
354 mm

6 m/s (S-Modus)

5 m/s (P-Modus)

Vertikaler Sinkflug

5 m/s (S-Modus)

4 m/s (P-Modus)

Diagonaler Sinkflug

7 m/s (S-Modus)

4 m/s (P-Modus)

72 km/h (S-Modus, bei Windstille)
6.000 m

31 Min. (Gemessen bei konstant 25 km/h und Windstille)

28 Min. (bei installiertem RTK-Modul)

29 Min. (mit eingeschaltetem Positionslicht), 30 Min. (mit ausgeschaltetem
Positionslicht)

24 Min. (mit eingeschaltetem Scheinwerfer) 28 Min. (mit ausgeschaltetem
Scheinwerfer)

27 Min. (mit eingeschaltetem Lautsprecher) 28 Min. (mit ausgeschaltetem
Lautsprecher)

10 m/s (Windstarke 5)

35° (S-Modus, mit Fernsteuerung)
25° (P-Modus)

200°/s (S-Modus)

100°/s (P-Modus)

-10 °C bis 40 °C

GPS + GLONASS

Vertikal:

+0,1 m (mit RTK)

+0,1 m (mit Sichtpositionierung)

+0,5 m (mit GPS-Positionierung)
Horizontal:

+0,1 m (mit RTK)

+0,3 m (mit Sichtpositionierung)

+1,5 m (mit GPS-Positionierung)

2,4 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz
2,4 GHz

FCC: <26 dBm; CE:
5,8 GHz

FCC: <26 dBm; CE:
24 GB

<20 dBm; SRRC: <20 dBm; MIC: <20 dBm

<14 dBm; SRRC: <26 dBm
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Warmebildkamera
Sensor
Brennweite

Sensorauflésung
Digitalzoom
Pixelabstand
Spektralband
BildgroBe
Fotomodi

Videoauflésung
Unterstutzte Dateiformate

Fotoformat:

Videoformat
Temperaturmessmethode
FFC

RGB-Kamera

Sensor

Linsen

Digitalzoom

ISO-Bereich

Verschlussmodus
Maximale Auflésung
Fotomodi

Videoauflésung

Max. Video-Bitrate
UnterstUtzte Dateiformate
Fotoformat:

Videoformat

Gimbal

Steuerbarer Bereich

Mechanischer Bereich

Ungekuhltes VOx-Mikrobolometer
Ca. 9 mm
35-mm-Formataquivalent: Ca. 38 mm
640 x 512 mit 30 Hz

16x%

12 um

8-14pum

640 x 512

Einzelaufnahme

Intervall: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
640 x 512 bei 30 fps

FAT32, exFAT

R-JPEG

MP4

Spotmessung, Bereichsmessung
Autom./Manuell

1/2-Zoll-CMOS, Effektive Pixel: 48 MP

Sichtfeld: ca. 84°

35-mm-Formataquivalent: 24 mm

Blende: /2.8

Fokus: 1 m bis oo

Video: Zoom wird nur in 1080p unterstitzt, bis zu 4-facher Digitalzoom wird
in der Liveansicht und wahrend der Aufnahme unterstUtzt
Fotos: bis zu 32-facher Digitalzoom wird in der Live-Ansicht unterstutzt
Video: 100 — 12800 (automatisch)

Foto: 100 — 1600 (automatisch)

P-Modus (Programmierte Automatik)

8000 x 6000

Einzelaufnahme

Intervall: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s

Panorama: Sphare

3840 x 2160 mit 30 fps

1920 x 1080 mit 30 fps

95,37 MBit/s

FAT32, exFAT

JPEG

MP4

Neigung: -90° bis 30°
Schwenken: -75° bis 75°
Neigung: -135° bis 45°
Rollen: -45° bis 45°
Schwenken: -100° bis 100°
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Stabilisierung

Max. steuerbare Geschwindigkeit
Bereich der Winkelgenauigkeit
Sensorsystem

Sensorsystem
Sichtfeld

Hinderniserkennungsbereich

Betriebsumgebung

Geschwindigkeitsbereich
Flughthenbereich:
Betriebsbereich

Fernsteuerung

OcuSync 2.0

Betriebsfrequenz

Max. Ubertragungsreichweite
(ohne Hindernisse, storungsfrei)
Strahlungsleistung (EIRP)

Wi-Fi
Protokoll

Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

Bluetooth

Protokoll
Betriebsfrequenz
Strahlungsleistung (EIRP)

3-achsig (Neigen, Rollen, Schwenken)
120°/s
+0,005°

Omnidirektionale Hinderniserkennung

(Vorwarts) Horizontal: 40°; Vertikal: 70°

(Ruckwarts) Horizontal: 60°; Vertikal: 77°

(Nach unten) Vorne und hinten: 100°, links und rechts: 83°
(Seitlich) Horizontal: 80°; Vertikal: 65°

(Vorwarts) Prazisionsmessentfernung: 0,5 bis 20 m

Erfassungsbereich: 20 bis 40 m

Effektive Erfassungsgeschwindigkeit: <14 m/s

(Ruckwarts) Prazisionsmessentfernung: 0,5 bis 16 m

Erfassungsbereich: 16 bis 32 m

Effektive Erfassungsgeschwindigkeit: <12 m/s

(Nach unten) Prazisionsmessentfernung: 0,5 bis 11 m

Erfassungsbereich: 11 bis 22 m

(Seitlich) Prazisionsmessentfernung: 0,5 bis 10 m

Effektive Erfassungsgeschwindigkeit: <8 m/s

(Nach oben) Prézisionsmessentfernung: 0,1 bis 8 m

Oberflache mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung
(>15 Lux)

Diffus reflektierende Oberflache wie z. B. Wande, Baume, Menschen usw.
(>20 %)

<50 km/h auf 2 m Flughdhe

0,1 bis 11 m

0,3 bis 50 m

2,4 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz
FCC: 10 km, CE/SRRC/MIC: 6 km

2,4 GHz

FCC: <25,5 dBm; CE/MIC: <18,5 dBm; SRRC: <19 dBm
5,8 GHz

FCC: <25,5 dBm; CE: <12,5 dBm; SRRC: <18,5 dBm

Wi-Fi Direct, Wi-Fi-Anzeige, 802.11a/g/n/ac

Wi-Fi mit 2x2-MIMO wird unterstitzt

2,400 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: <21,5 dBm; CE/SRRC: <18,5 dBm; MIC: <20,5 dBm
5,8 GHz

FCC/SRRC: <21 dBm; CE: <13 dBm

Bluetooth 4.2
2,400 - 2,4835 GHz
<4 dBm
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Sonstiges

Akku
Lademodus
Nennleistung
Speicher
Ladezeit
Stromversorgung
Videoausgang

Stromstarke / Spannung des
USB-A-Anschlusses
Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Ladetemperatur
Empfohlene microSD-
Speicherkarten:

Satellitenortungsmodul
Abmessungen

Gewicht
USB-Ladegerét, 24 W

Intelligent Flight Battery
Kapazitat
Spannung

Akkutyp

Energie

Gewicht
Ladetemperatur
Betriebstemperatur
Erwarmungsmethode
Erwarmungstemperaturbereich
Erwérmungszeit
Warmeleistung
Ladezeit

Max. Ladeleistung
Ladegerat

Eingang

Ausgang

Nennleistung

18650 Li-ion (5.000 mAh bei 7,2 V)

Aufladen mit USB-Ladegerét bei 12V /2 A

15W

ROM 16 GB + per microSD-Karte erweiterbarer Speicher*
2 Stunden (mit einem USB-Ladegerat bei 12V /2 A)

2 Stunden 30 Minuten

HDMI-Anschluss

5V /900 mA

-20 °C bis 40 °C

<1 Monat: -30 °C bis 60 °C

1 - 3 Monate: -30 °C bis 45 °C

3 - 6 Monate: -30 °C bis 35 °C

>6 Monate: -30 °C bis 25 °C

5 °C bis 40 °C

SanDisk Extreme 32GB UHS-3 microSDHC

SanDisk Extreme 64GB UHS-3 microSDXC
Panasonic 32GB UHS-3 microSDHC

Panasonic 64GB UHS-3 microSDXC

Samsung PRO 32GB UHS-3 microSDHC

Samsung PRO 64GB UHS-3 microSDXC

Samsung PRO 128GB UHS-3 microSDXC

GPS + GLONASS

177,5 x 121,3 x 40 mm (gefaltet ohne Steuerkniippel)
177,56 x 181 x 60 mm (ausgefaltet mit Steuerknippeln)
Ca.630g

Eingang: Max. 100 - 240V, 50 - 60 Hz 0,8 A
Ausgang: 3,6 -8V=38,0A/12V=2,0A

3.850 mAh

17,6 V (max.)
15,4 V (normal)
LiPo

59,29 Wh

Ca. 297 g

5 °C bis 40 °C
-10 °C bis 40 °C
Autom./Manuell
-20 °C bis 6 °C
500 s (max.)

55 W (max.)

1 Stunde 30 Minuten
80 W

Max. 100 -240V, 50-60 Hz 0,8 A

Hauptausgang: 17,6 V=3,41 A oder 17,0 V=3,53 A
USB:5V=2A

60 W
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App

Name
VideoUbertragungssystem
Qualitat der Liveansicht
Latenz (abhangig von
Umweltfaktoren und
verwendetem Mobilgerét)
M2EA-RTK-Modul
Abmessungen
Anschlussart

Leistung

GNSS
RTK-Ortungsgenauigkeit

M2E-Positionslicht
Abmessungen
Anschlussart
Leistung
Beleuchtungsstérke
Max. Sichtbare Entfernung
M2E-Scheinwerfer
Abmessungen
Anschlussart
Leistung
Beleuchtungsstérke
Beleuchtungsbereich
M2E-Lautsprecher
Abmessungen
Anschlussart
Leistung

Dezibel

Bitrate

DJI Pilot (Android-Version)
OcuSync 2.0
720p bei 30 fps

120 ms bis 130 ms

69 x 69 x 59 mm

Micro-USB (Typ B)

Ca.3W

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BDS B1/B2, GALILEO E1/E5
In RTK FIX

1cm + 1 ppm (horizontal) ; 1,5 cm + 1 ppm (vertikal)

68 x 40 x 27,8 mm

Micro-USB (Typ B)

Durchschnitt 1,6 W

Minimalwinkel: 55 cd; Lichtstarke: 157 cd
5.000 m (bei guter Luftqualitat und guter Sicht)

68 x 60 x 41 mm

Micro-USB (Typ B)

Max. 26 W

Sichtfeld 17°, max. 11 Lux bei 30 m direkt
30m

68 x 55 x 65 mm

Micro-USB (Typ B)

Max. 10 W

100 dB bei 1 m Entfernung (internationaler Standard)
16 kbps

*

128 GB.
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Kompass kalibrieren

Fluggerat

Es wird empfohlen, den Kompass fur das Fliegen im Freien in folgenden Situationen zu kalibrieren:
1. Sie fliegen an einem Ort, der weiter als 50 km vom letzten Flugort entfernt liegt.

2. Das Fluggerat wurde mehr als 30 Tage lang nicht geflogen.

3. In DJI Pilot wird eine Kompassstérung-Warnmeldung angezeigt, und/oder die Statusanzeige des
Fluggerats blinkt abwechselnd rot und gelb.

A « Kalibrieren Sie den Kompass NICHT, wenn eine magnetische Stérung aufgetreten ist, z. B. in der
Néhe von Magnetitlagerstatten oder gréBeren Metallstrukturen wie Parkhausern, stahlverstarkte
Fundamente, Bricken, Autos oder GerUste.

« Tragen Sie wahrend der Kalibrierung des Fluggerats KEINE Objekte (wie z. B. ein Handy) bei sich,
die ferromagnetische Materialien beinhalten.
 FUr Flige im Innenbereich ist keine Kalibrierung des Kompasses notwendig.

Kalibrierungsverfahren
Wahlen Sie zum Durchftihren des nachstehenden Verfahrens einen offenen Bereich aus.

1. Tippen Sie in DJI Pilot auf die Systemstatusleiste, wahlen Sie ,Kalibrieren aus und befolgen Sie die
Anweisungen auf dem Bildschirm.

2. Halten Sie das Fluggeréat horizontal und drehen es um 360°. Die Status-LEDs des Fluggerats
leuchten durchgehend griin.

3. Halten Sie das Fluggeréat senkrecht mit der Vorderseite nach unten, und drehen Sie es um 360 Grad
um die vertikale Achse.

4. Wenn die Statusanzeige des Fluggerats rot blinkt, ist die Kalibrierung fehlgeschlagen. Andern Sie
lhren Standort und fuhren Sie die Kalibrierung erneut durch.

Horizontale Kalibrierung Vertikale Kalibrierung

Wenn die Statusanzeige des Fluggeréats nach Durchfiihrung der Kalibrierung abwechselnd rot und gelb
blinkt, bedeutet dies, dass der gegenwartige Standort aufgrund von magnetischen Stérungen nicht zum
Fliegen des Fluggerats geeignet ist. Wahlen Sie bitte einen neuen Standort.

A « Falls vor dem Start eine Kompasskalibrierung erforderlich ist, wird in DJI Pilot eine entsprechende
Meldung angezeigt.

Q * Nach Durchfiihrung der Kalibrierung kann das Fluggeréat sofort starten. Wenn der Pilot langer als
drei Minuten bis zum Abheben wartet, muss das Fluggerat mdglicherweise erneut kalibriert werden.
Es ist moglich, dass eine weitere Kompassstérungswarnung angezeigt wird, wahrend sich das
Fluggerat am Boden befindet. Dadurch wird angezeigt, dass der aktuelle Standort nicht zum Fliegen
des Fluggerats geeignet ist, weil die magnetische Stérung zu stark ist.
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Smart-Fernsteuerung

Nachdem die Fernsteuerung an Orten mit elektromagnetischen Stérungen verwendet wurde, muss der
Kompass moglicherweise kalibriert werden. Eine Warnmeldung wird angezeigt, wenn der Kompass
kalibriert werden muss. Tippen Sie auf die Warnmeldung, um die Kalibrierung zu starten. Wird keine
Warnmeldung angezeigt, fihren Sie die folgenden Schritte aus, um die Fernsteuerung zu kalibrieren:

1. Rufen Sie das App-Center auf, tippen Sie dann auf £ und scrollen Sie nach unten und tippen Sie
auf ,Kompass*“.

2. Folgen Sie den Abbildungen auf dem Bildschirm, um lhre Fernsteuerung zu kalibrieren.
3. Bei erfolgreicher Kalibrierung wird eine Benachrichtigung angezeigt.

Firmware aktualisieren

Fluggerat

Aktualisieren Sie die Firmware des Fluggerats mit DJI Pilot oder mit DJI Assistant 2 (Enterprise Serie).

DJI Pilot verwenden

Wenn das Fluggerat oder die Fernsteuerung mit DJI Pilot verbunden ist, erscheint eine Benachrichtigung,
sobald ein neues Firmware-Update verfigbar ist. Um mit der Aktualisierung zu beginnen, verbinden Sie
das Mobilgerat mit dem Internet und befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm. Die Firmware
kann nicht aktualisiert werden, wenn die Fernsteuerung nicht mit dem Fluggeréat gekoppelt ist.

Verwendung von DJI Assistant 2 (Enterprise Serie)

Der USB-C-Anschluss wird verwendet, wenn das Fluggerat mit einem Computer verbunden wird, um
die Firmware zu aktualisieren. Befolgen Sie zur Aktualisierung der Firmware mit DJI Assistant 2 (Enterprise
Serie) die Anweisungen unten:

1. Verbinden Sie das ausgeschaltete Fluggerat mit einem Computer, indem Sie das Micro-USB-Kabel
in den Micro-USB-Anschluss einstecken.

. Schalten Sie das Fluggerat ein.

. Starten Sie DJI Assistant 2 (Enterprise Serie) und melden Sie sich mit einem DJI-Konto an.
Wahlen Sie ,Mavic 2" und klicken Sie im linken Feld auf ,Firmware-Aktualisierung*.

. Wahlen Sie die Firmware-Version, auf die Sie aktualisieren mdchten.

oA~ ®N

. Warten Sie, bis die Firmware heruntergeladen ist. Die Aktualisierung der Firmware startet
automatisch.

7. Starten Sie das Fluggerat nach Abschluss der Firmware-Aktualisierung neu.

A « Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten, dass das Fluggerat mit dem Computer verbunden ist.

« Die Aktualisierung der Firmware dauert ca. 15 Minuten. Es ist normal, dass bei diesem Vorgang der
Gimbal schlaff herunterhangt, die Status-LEDs des Fluggeréts blinken und das Fluggeréat wahrend
der Aktualisierung neu gestartet wird. Warten Sie, bis die Aktualisierung beendet ist.

« Achten Sie darauf, dass der Computer mit dem Internet verbunden ist.

« Vor der Durchftihrung einer Aktualisierung missen Intelligent Flight Battery und Fernsteuerung einen
Akkustand von mindestens 50 % aufweisen.

« Trennen Sie das Fluggerat wahrend einer Aktualisierung nicht vom Computer.

* Beachten Sie, dass durch die Aktualisierung eventuell einige Einstellungen, wie z. B. Ruckkehr-
Flughéhe und die maximale Flugentfernung, auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt werden
koénnen. Notieren Sie sich vor der Aktualisierung lhre bevorzugten Einstellungen in DJI Pilot, und
stellen Sie diese nach der Aktualisierung erneut ein.
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« Sorgen Sie bei folgenden Vorgangen flr ausreichend Sicherheitsabstand zu Personen und Tieren:
Firmware-Aktualisierung, Systemkalibrierung und Parametereinstellungen.

* Aus Grunden der Sicherheit muss die Aktualisierung mit der aktuellen Firmware-Version
durchgeflhrt werden.

« Sobald eine Firmware-Aktualisierung verfligbar ist, wird der Pilot aufgefordert, die Aktualisierung
sofort oder innerhalb von drei Tagen durchzuflhren. Wird die Firmware-Aktualisierung ignoriert,
muss der Pilot dem entsprechenden Haftungsausschluss zustimmen. Die Entscheidung des
Piloten, nicht auf die neueste Firmware zu aktualisieren, wird aufgezeichnet und auf einen von DJI
bestimmten Server hochgeladen und dort dauerhaft gespeichert.

* Nach der Firmware-Aktualisierung sind die Fernsteuerung und das Fluggerat méglicherweise nicht
mehr miteinander verbunden. Verbinden Sie die Fernsteuerung erneut mit dem Fluggerat.

« Prufen Sie vor der Durchfiihrung der Firmware-Aktualisierung unbedingt sémtliche Verbindungen
und Anschllisse und nehmen Sie die Propeller von den Motoren ab.

Smart-Fernsteuerung
Methode 1: Kabellos

Stellen Sie sicher, dass die Fernsteuerung wahrend der Aktualisierung mit dem Internet verbunden ist.

1.

Schalten Sie die Fernsteuerung ein. Tippen Sie auf ()
Ende der Seite und tippen Sie dort auf ,System-Aktualisierung*.

und dann £t und scrollen Sie zum unteren

. Tippen Sie auf ,Nach Aktualisierungen suchen®, um die Firmware zu Uberprifen. Falls ein Firmware-
Aktualisierung verfligbar ist, werden Sie darauf hingewiesen.

. Folgen Sie den Anweisungen, um die Aktualisierung abzuschlieBen.
. Die Fernsteuerung wird nach Abschluss der Aktualisierung automatisch neu gestartet.

Methode 2: DJI Assistant 2 (Enterprise Serie)

1.

~N o oA N

Vergewissern Sie sich, dass die Fernsteuerung ausgeschaltet ist, und verbinden Sie sie dann per
USB-83.0 Typ-C-Kabel mit einem Computer.

. Schalten Sie die Fernsteuerung ein.

. Starten Sie DJI Assistant 2 und melden Sie sich mit einem DJI-Konto an.

Klicken Sie auf das Smart-Fernsteuerungssymbol und dann auf ,Firmware-Aktualisierung*.
Waéhlen Sie die gewlnschte Firmware-Version zur Aktualisierung und bestatigen Sie dies.

. Der DJI Assistant 2 1adt die Firmware automatisch herunter und aktualisiert sie anschlieBend.
. Die Fernsteuerung wird nach Abschluss der Aktualisierung neu gestartet.

A

« Uberpriifen Sie vor dem Update, dass die Fernsteuerung mehr als 50 % geladen ist.
« Ziehen Sie das USB-Kabel wahrend der laufenden Aktualisierung NICHT ab.
« Stellen Sie sicher, dass die Fernsteuerung oder der Computer wahrend des Updates mit dem

Internet verbunden sind. Die Aktualisierung dauert etwa 15 Minuten.

Informationen zum Kundenservice

Besuchen Sie die Website www.dji.com/support, um weitere Informationen zu Kundenservice-
Richtlinien, Reparaturservice und Support zu erhalten.
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www.dji.com/support

Anderungen vorbehalten.

Die aktuelle Version kdnnen Sie hier herunterladen:
www.dji.com/mavic-2-enterprise-advanced

Bei Fragen zu diesem Dokument wenden Sie sich bitte per E-Mail an
DJl unter DocSupport@diji.com.

MAVIC ist eine Marke von DJI.
Copyright © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten.
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